Aleksandrow - ofertowy {z‘ Iy 5 o

Lp. tPodstana wyce- | Opis { Jedn. miary | Tlosc Cena Wartosé
i ny | | zl zl
‘ ! |
1 | (5x6)
1] 2 3 b S L6 {7
e 'Rnhnh ziemne N ]
[IKNNR 10209- [Wykapy oraz przekonv wik na odklad koparkami predsie- | m? TTT T easar [
d 1,06 jbiernynu o pojlyzka 0.40 m3 w gr.kai 131 | I ‘ !
iCharakterystyka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- I i
15 o F_,lczm studnig chionng z ukladem pompowym P o ‘
" 2IKNNR 10305- | Wykapy limowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m z¢ skar- ;m? i 3360, I B
d!|02 ‘pamloszer dna do 1,5 m w gruncie kat 1l ] ! ' J
: i Charzkterystyka robot - wykoepy z budynku do osadnika, m,- ‘ {
) ' . ’nu 5 pud kible crurgely eone N _J !
VHNNR 10210, VAL opy eraz przekopy o plsh de 2 0 m vikona edibad ke m? T R N —
di ‘03 Iparkarm podsighiernymi o poy hzki 0 25 - 0.60 m3 w gr kat | i '
v ! 1
i :Charaklerystyka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- I i 1‘
: o [chv owynuarachLl =6,00m ,8$=070m ,H=08m ' o i
3IKNNR 10317- | Zasypywanie wykopow zc skarpa:m z przerzutern na odl do mR T  emn T T
d 101 |3 m z zageszezeniem ; kat gr. I-[1J { !
Klerystyka 10bot - obmuar dla cafoser zadama B i R | i
amoly 1 obiehty 2 moeterialdw svphivh preb, 16 L o
d1)01 iom ‘ ' |
f |Charaktun styka robdt - podloza pod esadmk, oczyszezalrg 1| !
Iﬁamdmg: chlonng z ukladem pompowym : o R
6 KNNR 41411 |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 Jn* 0,960 T
101 rcm
\ [Charakterystyka robot - podsypka i zasypka rurociagéw PCV|
e 1§ 110 mm, rurociggdw PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | | !
?Jhm'R Jidii- 1Podioss pud hanaly 1 obiekly 2 matenatow sypkich grub. 10 i T 0.420 E
d 1501 ,cm
l !Charaklerystyka rebot - podioze pod filtr chlonno - odparo-
| WUACY —
8| KNR-W 4-01 IWywér ziemi samochodami samowyladowezyrmi ma 1 odleg- |m3 [ T T | A
d1{010906  llosé do 1 km (grunt kat I ) !
2 _ TRoboty montazowe -
9TKNNR 4 1308- iKanah zrur PVC laczonveh na weoisk 0§ zewn 110 mm  |m - 7.000] i ]
d.2i01 | |
10:KNNR 4 1009- 151301 wodociggowe - montaz rurociggéw z tur polietyleno-  |m T 4,000] ]
d2j01 B lwych (PE, PEHD) o ér.zewnelrmej 63 mm L
11 KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. i 1,000 ]
d.2|01
12|KNNR 41413- |Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- 'stud 1,000 ]
| d.2 li)_S_ o sazeniem w golowym wykopie - pusycja analopicsa Lo i
TVKNNR 31113 Monta? studid chlonne 7 ukladem pompowym w gotowym  [shud 1.000] B
d2;01 ____|wykopie - pozycia analogiczna o
14/KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - edparowujacego w gotowym wyko- |stud. ) 1,000 T
_d2/01 __Ipie - pozycja analogiczna o .
" 15|KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kineta szl 1,000!
d 2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjdeie) do 1 m wysokosci ' |
3 Roboty elektryvezne - T
IGIKNNR 50303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szl 1000| ‘ =
RH {iach dia przewodéw o przekroju do 2.5 mim2 o ; i
17|KNNR 50707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kKg/m | 10,000 *
4301 W rowie kablowym z przehrvclem folig kalendrowang z PCW | i
- o uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV | R | |
18| KNNR 5 1203- |Podlaczenie przewoddw pojedynezych o przekroju zyly do 2 szt zvl 3,000 [ o
d3)01 5 mm2 pod zaciski lub bolee [ !
Qgalem wartloéd Kosrtorvsowa rohét i
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Marianka - oferiowy 2 21, Z&

Lp. Pedstawa wyce- ; Opis o Jedn. mijary Tlosé Cena | Wartosé
o | d
w’ ‘ i G526
1 3 1 s 6| 7
o =, SRt
o iRoboty riemne e o
1{KNNR 1 0209- ‘W) kopy oraz przekopy wyk na odkiad “koparkami przedsie- Im? : 26,2501 ‘ B
d1:06 bresnymi ¢ poy lyzhs 040 m3 w gr kat. 111 i | | i
! :Charakierystyka robot - wykopy pod osadmk. reaktor biolo- | I ; |
o lmerny studmig hlonng 7 ukladem pompowym N . ’
2'KNNR 10305- W\}\op\, lunowe lub jarmiste ¢ glgbokescr do 1,5 m 7¢ skar- [m i 6 0()0‘ N -
dl ;02 ipami o szer dna do 1.5 m w gruncie kat [1] ‘ i |
| (Charakterystyka robot - wykepy 2 budvnka do osadmka, wy- | J
J __jhopy pod hable encigelyesne J o |
3'KNNR 1 0210- Wykopy oraz przekopy o gleb do 3.0 m wvk na odidad ko m3 #—7 T 33601
d1 ‘03 parkami podsighieravim o poy tyzki 025 - 0.60 m3 w gr kat ! !
| M-1v ! i
Charakterystyka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- E { I
o jaeyowynuarachL=600m ,8=070m . H=08m | N i
" 4TKNNR 10317- IZ,a:,ypyﬁdmc wyl\opo\» e 5]\arpam; 7z przerzaem na odl do  im3 i 64200 I
d 101 13 m z zageszezeniem | kat gr 1111 f |
I — [Lhardkl‘;mukﬂ robot - obmuar dla caloser zadamia 1 J R
5|KNNR 4 1411-  |Podloza ped kanaly 1 ohmkt) 2 materalow sypkich grub. 10 [m? 1,450
d1j01 cm
{Charakterystyka robat - podloza pod osadnik, oczyszezalnie i
- L Ismdnlq; ¢hlonng z ukladem pompowym . N
6| KNNR 4 1411- [Podioza pod kanaly 1 obiekty 7 materialow s\pklch grub 10 |m3 15000 T
d1:01 [em |
LC,harakl:.n styka robot - podsypka 1 zasvpka rurociggow PCV |
N —— \sr 110 mm. ruroeiagow PE ér 62 mm, Kabli energetycznych o 1
" 7/KNNR 4 1411~ {Podloza pod kanaly i obiekty z matenalow sypkich grub. 10 |m3 0,420 2 ]
d o1 cm
Charakieryslyka robét - podioze pod filtr chionno - adparo-
—_ S -1 L T —— : e
8IKNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodani qdmowﬂadowcnfml na odltg- m3 I 25,110!
_d1[0109-06  |lofédolkm@nuntket iy - | | ]
2 ___|Roboty montaioewe ___ ppesg
. 9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o $r. zewn 110mm  |m 12,5000 -
dajn | o N ,
10/KNNR 4 1009- |Sieci uodomqgnwe MOoNtaz Turoc1ggow z Tur pohet\/lenof m 4,000 i T
d2|01 wych (PE, PEHD) o ér zewnetrznej 63mm | | o
11{KNNR 4 1413~ |Montaz osadmka w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000
d.2|01
12/KNNR 4 1413- | Montaz oczyszczalni biologicznej systenu BIOSAD 7 vao—Tssmd 1,000 T T
d.2[03 ___{sazeniem w golowym wykopie - pozycja analogiczna o o i
13/ KINNR 4 1413-  |Montaz studm chlonnej z ukladem pompowym w gotowym | stud 1,000
d.2;01 wykopie - pozycja analogiczna - )
14| KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko-  Istud 1,000
d 2|01 pie - pozycja analogiczna ) L B . 0 o
15|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinelg sz 1,000
d.2{0517-02 (jedno dujsoie jedno wyjéeic) do I m wysokogei | I
3 __Roboty elcktryczne o e
16/ KNNR 5 01303-  |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- [szt. 1,000 i
d.3;01 __jtach dla preewoddw o przekroju do 2.5 mm?2 _ ! P )
" 17|KNNR 50707~ |Ukdadanie reczne kabh wielozylowych o masie do 0.5 kg/m fm 15,000
d3i0n w rowle kablowym z prz_ekrycicm folig kalendrowang z PCW
____|uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV J
18|KNNR 5 1203- |Podlgczenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 2 Tsa zvi 3,000 T
d.3]01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce i

Ogélem wartoic¢ kosztorysowa robét
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Niedrzew Pierwszy - ofettowy 'z oma- 3/ /7]

Lp. |Podstawa wyce- | Opis ¢ Jedn. miary | Tosé i Cena | Wartosé
; ny | | i | l | b
! ; | i | I (83X 6)
[ 1 2 | 3 i 1 I s 7T & 4 =7
A iRobat\ y zicmne B B
]’KNNR 10209- ‘W}]\up) oraz przekopy wyk na odklad koparkami preedsic- qu 1 T 6,250 T T
d.1,06 brernymi o poj tyzki 0.40 m3 w gr kat 11 | i i
1 JCharaLtcr\, siyka 1obot - wykopy pod osadnik, reakior biolo- ‘ ! i |
' | griczny, studnie chlonng z ukladem pompowym B I i { :_
2TKNVR 10305- |W\L0p\, liniowe lubJamlsle o glebo}\osm do 1,5 m ze skar- Trn3 ‘— ) ié?of o T
d1 \02 |pam ¢ szer. dna do 1,5 m w gruncie kat. 11T 1\ |
{ Charakterystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- | | '
N ! ‘kopv pod hable energetyeane _E_ i ] i |
1'KNNR 10210- [Wykopy oraz przckapy o gleb.do 3.0 m m wyk na odklad ko-  m3 W __‘576(']}_ 77777 T T
d1}03 ‘parl\a:m podsigbiernymi o poj yzk1 0.25 - 0.60 m3 w gr kat I J‘r |
| HI-TV
| >Chamkterystyka robot - wykopy pod [iltr chlonno odparowu- ;
| N ‘mcv owymtarachL=6,00m ,S=070m ,H=08m b I
4KNNR 10317- | Zasypywame wykopow ze skarpanm z preerzutem na odl do im3 T 64200 1 T
d1;01 i3 m z zageszezeniem ; kat gr [-111 i
b |Charakterystvka robdt - obmar dla calosci zadama _ | e _
5/ KNNR 4 1411 Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub, 10 m? ! 1,450 ST
d.1|01 cm
Charakterystyka robdt - podloza pod osadnik, oczyszezalnig 1 |
L __Istudnig chlonng z ukdadem pompowym N D |
" 6/KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 jm? B 1,820} T
d 101 cm
Charaklerystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggéw PCV !
f%r 110 mm. mrociggéw PE ér. 62 mm, kabli energetveznych - |
7 ‘IsNNR 4 1411- jPodlo;Za pod kanaly 1 obiekty 7 mateniatow sypkich grub 10 jm? 1 0’420i .
d 1o jem
(.harakler}:.tvl\d 1obdt - podloze pod filtr chionno - odparo- |
L |wujacy i
8| KNR-W 4-01 Wywaoz ziemi samochodani samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110 T
d 1{0109-06 |Tos¢ do 1 km (grunt kal. [IT) o
2l IReboty montasowe - I
~ 9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o 47, zewn 110 mm_ Tm IR T
d2i01 i
10|KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz Turoc1ggow z rur pO]let‘yli.HO- Im - 4,000 1
d2|01 ___|wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm -
11/KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozyeja analogiczna |stud. 1,000] T
d.2|01
12{KNNR 4 1413~ JMontaz oczyszezalni biologicznej systernu BIOSAD z wypo- |stud T 1,000/
d.2|03 ) sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna o !
13|KINNR 4 1413- [Montaz studni chlonnq z ukladem pompowym w gotowym  [stud i L(]OWi i
d2jor wykopie - pozycja analogiczna ]
| 14/KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- |stud. B 1,000 T
d2i01 o pie - pozycja analogiczna .
“I5|KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinelg szl 10000 T T
d.2|0517-02 (jedno dojécie jedno wyjécie) do 1 m wysokosei
3 Raoboty clekirvezne N B B
16/KNNR 5 0303- | Puszki z tworzywa sztueznego o wyms 75x75 mm o 3 wylo- Eszt 1,000 T
d 3,01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm? [ b
17/KNNR 5 0707- |Ukladanie reczne kabli w:elozylowych omasie do 0.5 kg/im  |m 15,000 -
d3:01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW ; I
| ____ |uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV \F ]
18/KNNR 5 1203-  {Podlgczenie przewodéw pojedynczych o przekroju zylv do 2 |szt vl 3,000 ]
d3o1 |5 mm2 pod zaciski lub bolce l

Ogzdlem wartoeid kosztorysowa robot
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Kozia Gora - ofertowy 1. m~r 27

Lp. [Podstawa wyce- Opis ‘ Jedn. miary I Tlesé { Cena I Wartosé
f ny ! | i ! zl 2
; ] i k | (5x6)
o1y, oz s 1 4 1 5 < 6 | 7
Mo [Rebotyglemne e - ]
1 KNNR 10209- "Wykopy oraz przekopy wyk na odklad Koparkami przedsig-  Im? i 26,2501 U‘_O{ﬁ)i T 000
d ii()ﬁ ]'hlemyml o poj byzki 0.40 m3 w gr kal 111 | | | !
i {Charakterystyka robol - wykopy pod osadnik., reaktor hiolo- : i i
e ey, studnie chlonng 7 ukladem pompowym || I N | o
2/KNNR 10305- | Wykopy limowe lub jamiste o glebokoser do 1.5 mze skar- 3 J 2,400 0,00] 0.00
d.1102 pami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat [I1 i i |
| 1Charakierysiyka robot - wykepy 2 budynku do osadnika, wy- . i I |
o ikopy pud hable enagehyeme 0 ! ; !
3IKNNR 1 0210- [Wykopy oraz przckapy o gleb do 3 0 m wykna odklad ko~ |md 7_\J[ T 3360l 0.00; 0.00]
d1 503 Jparkam: podsigbiernyini o poj yzki 025 - 060 m3 w gr kat } ! J’
} m-1v i !
!Charakleryst}_'ka robdt - wykopy pod filir chionno odparowu- Iy [‘ |
o JACY OWyMiarach L =600 m ;5 =0,70m H=08m. | i ;
4;KNNR 1 0317- | Zasypywamic wykopow ze skarpanm z przerzatem na odl do | m? T Teazoi T000l 0,00
d1]01 3 m z zaggszezeniem | kal gr. [-111 i ; ! '
N _{Qhamkleq'styka 10bot - obmuar dla calose: zadama o . b i
5|KNNR 4 1411~ [Pedloza pod kanaly 1 obiekty 7z malerialéw sypkich grub. 10 fm] ] 71{%{ - 0,()"‘#__ ©0.00]
d1{01 cm i !
{Charakterystyka rabot - podioza pod osadnik, oczyszezalnig i | | :
_ L _lstudnig chlonng z ukladem pompowym o | -
6/KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaty 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m3 T Coe00] O_O_’ 000
d.1/01 om { ! !
% Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociagdw PCV} i J i
o s1. 110 mm. rurociggow PE §r. 62 mm, kabli energetycznych | o ' i
7/KNNR 4 1411~ {Podloza pod kanaly i obiekty z matenalow sypkich grub 10 im3 T _—Oﬁf‘); o000 0,00]
d 1:01 cm
Charakterystyka robot - podioze pod filtr chlonno - odparo- i
" 2 whjgey S —_— S RS o
B KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110! 0,00 0,00
d1]0109-06 losédo lkm(gumkattty -~ " 1 !
2l ""Roboty montaiowe - B —
91KNNR 4 1308~ |Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o ér. zewn. 110 mm [m [ 5000 000] 000
d2jor | . AR _,* |
" 10/KNNR 4 1009- {Sieci wodogiggowe - montaz rurociagéw 7 rur polietyleno-  |m 4,000[ 000] 0.00]
d2j01 iwych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm - N
11{KNNR 4 1413-  Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna [stud 1,000] 000 0,00
d2j01
12/KNNR 4 1413~ {Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- stud 1_— 1,000 000 000
d.2{03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i
131 KNNR 4 1413- | Montaz studni chlonnej z ukladern pompowym w gotowym  |stud V| 000l 0,00]
d.2;01 wykopie - pozyeja analogiczna o
14| KNNR 4 1413-  Montaz filtra chlonno - odparowujgeego w golowym wyko-  |stud 1,000 0,00 0,00
d2jon pie - pozycja analogiczna SESTTIL, I WA |
I5|KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinetg szl 1,000 0.00]  0.00]
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci
3 Roboty elektryczme o T T ]
16/KNNR § 0303- |Puszki z tworzywa sztuczoego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- sz, 1,000] -l*‘(ﬂ)ﬁﬁ 0,00
43,01 tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mm2 wo B i ] ]
]7‘!K_NNR 50707- |Ukladanie reczne kabli wiclozylowych o masie de 0.5 kg/m  |m 7,000 0.00 0,00
d3l01 w rowie kablowym z przekryeiem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigeie ponizej 110 kV i
" 18/KNNR 5 1203- Podlgezenie przewodow pojedynczych o przekroju zyly do 2 Iszi.zyvl = 30000 0,0b_*— TG0
d 301 5 mm2 pod zaciski lub bolce
Ogélem wartoi¢ kosztoerysowa robét 0,00
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Zaranna - oferlowy da. . 57 /4

Lp.mdsiawa wyce- | Opis ! Jedn. miary | Toié i Cena | Wartoseé
! ny ! i ! zl ! zl
| ! ; ! (5x6)
1 “ 2 | 3 i 4 | s ‘_!___ﬁﬁ o7
bRl T T T
_EEKNNR 10209- 1 Wykopy oraz przekopy wyk na odklad koparkami pedsic- |m3 T

6250 | T ]
d 1,06 biernymi o poj.bvzki 040 m3 w grkat 111 ! ! !
: Charakterystyka robdt - wykopy pad esadnik, reaktor biolo- ‘ i [
giezny. studme chionng z ukladem pompowym ‘ F

2 KNNR 10305- | Wykepy imowe lub jamiste o glebokosor do 1,5 m e skar- m? - T oagon, - o
d1ie2 pami o szer dna do 1,5 m w grunce kat 111 ! i
i |Charakierystyka robot - wykopy z budvaku do osadniha, wy- | i i
e oo hopy pod habie energetyeone b ;
3'KNNR 10210- [Wykopy oraz przekopy o gleb do 3 0 m wyk na odklad ko- 2 Co3380, i
d.1 503 parkami podsigbiernymi o poj fyzki 0.25 - 0 60 m3 w gr kat ‘[ | {
i 1I-1v ! i
! "Charakleryslyka robot - wykopy pod filtr chlonno edparown- | i
L — . JaeyowymiarachL=600m:8=070m . H=08m | 1 I
41KNNR 10317- [Zasypywanie wykopaw ze skarpami z przerzutem na odl do  im3 T 6430 .
d 1;01 3 z zaggszezeniem ; kat.gr. 1-I11 ‘ i
_7”|7777 . _ __|Charakterystyka robot - obrmar dla calo$e: zadania : —_— - JF*"_ B
5{KNNR 4 1411 'Podleza pod kanaly 1 obiekty z maternaléw sypkich grub. 10 ‘rr‘ L-’lﬁ i
d4.1/01 cm f ;
Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, cezyszezalig 1| ! |
__ . |studnig chlonng z ukladem pompowym A i |
6|KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaly i obiekly z matenalow sypkich grub 10 |m? I S
d 1101 cm !
{Charakterystyka robét - podsypka 1zasypka rurociggow PCV | l !
o |sr. 110 mm, rurociagow PE $r. 62 mm, kabli energetyeznych | N | |
7/KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m3 T o4zo AT
d 1,01 cm | i
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chionno - odparo- 4 |
e |wujacey L. = 4 I
" 8|KNR-W 4-01 Wywdz ziemi samochodami samowyladowezym na odleg- im3 I 25.1 ]0? o A
~d 11010906 tos¢ do 1 km (grunt kat, 11T) i I B I
2l Roboty montazowe e o
~ 9IKNNR 4 1308- JKana}y z 1ur PVC lgezonych na weisk o 1 zewn. 110 mm ]m T W—]O,GW__ T
d2jo1 [ L
10| KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociagdw z rur polietyleno-  |m T 4,000;
d2j01 _iwych (PE, PEHD) o §r.zewnetrzngj 63 mm il o [
11 KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 1 ]
d.2|01
" 12{KNNR 4 1413- Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- [stud & tooo| T T
d.2/03 - sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna ) - :
13]KNNR 4 1413-  |Montaz studni chlonnej z nkladern pompowym w gotowym  |stud T 1,000 B ]
d2iot __iwykopie - pozycja analogiczna 1
14|KNNR 4 1413-  |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w golowym wyko-  [stud I
d2|01 o pie - pozycja analogiczna )
" 15/KINR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z Kinetg ‘szt l,f.lUUL o ]
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyiseie) do 1 m wysokosei ! - i
3 ___{Roboty elektryezme - ] 7” ]
16|KNNR 5 0303- [Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000, P
d.3,01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mum? ) N 4}
17/KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m 'm T 16,000 T
d.3l01 w rowie kablowym z przekryeiem folig kalendrowang z PCW| [ i
uplastycznionego na napiccie ponizej 110 kv S !
| 18|KNNR 5 1203- Podlgczenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 2 szl vl B 3,000 r
d.3101 5 mm2 pod zaciski lub bolce | !
[

Ogolem wartosé kosztorysowa robof

Slownie:
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2 &1/

Niedrzew Pierwszy - oferta oia . ™M
Lp. |Podstana “-we‘i Opis Jedn. miary | Tlosé Cena Wartosé
Y ny ! 1 | al 2
: ; | | (5x6)
1, | 3 L4 T s 7
1 i ‘Robohggm;_ o ]
T, KNNR 1 0209- ‘Wykopy oraz przekopy wik na odklad knparkamn przedsie- Tm‘ T_ 262507 T
dl {)6 ibiernynu o pojdyzki 040 m3 w gr kat 111 | ! i
{Charaklcr_yst_\'ka robdl - wykopy poed osadnik, reaktor biolo- ! | 1‘
7? .. ___wczny, studmg chlonng z ukladem pompowym . 0 i
2;rKNNR 10305- | Wkopy hmowe lub Jamuste o algbokosci do 1,5 m ze skar-  |m? E i s ’?6b B R
d.1j02 pami o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 1J1 i |
| Charaklerystyka robol - wykopy z budynku do osadimka, wy- ! ! [
l . ihopy pod hable energetyease e o B } .
3'KNNR10210- IW\I\op\ oraz przekepy o gleb do 3 0 m wyk.na odklad ko-  jm? Fi 3.360) i
d I|03 parkamu podsighiernvimi o poj fyzki 025 - 0 60 m3 w gr kat ! i I
. 1I-1v _ [ | |
‘ Charakterystyka robét - wykopy pod filtr chlonne odparowu- 1 i i
e JACKD wymiarachL. = 6,00m;S=070m . H=08 m. 4 m,“ L
4/KNNR 10317- |Zasypywane wykopow ze q]\arpdml z przerzutem na odl.do 'm? I~ 64 420: ) u
d 101 |3 m z zageszezeniem | kat gr 1-111 :
N ; __|Charakterystyka robot - obrmuar dla calosci zadama o ]
SIKNNR 4 1411 IPodloza pod kanly i obiekty 7 materialéw sypkich grub. 10 m? o 14501 ST T
d 1’01 cm !
!Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, oczy szezalnig 1 j
i ____|studmie chlonng z ukladem pompowym .
6/KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 m3 1 1,440 T
d1lo1 |em
{Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociagéw PCV
B . \sr 110 mm, rurociggéw PE §r. 62 mm, kabl energetycznych | -
7|KNNR 4 1411- JI’odIom pod kanaly i obiekty z materiaiow sypkich grub 10 |m? 0.420 T
d1]01 iem i
Lharakterysty}(a robot - podloze pod filtr chlonna - odparo-
B - wujgey o
8IKNR-W 4-01 | Wywéz zienu samochodami samowyladowczymi na odleg- |m3 B T A —
_d 1]0109-06  Hosc do | km (grunt kat. [II) N |
2l Roboty montazoewe T - -
9TKNNR 4 1308- Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o sr. zewn. 110 mm  |m T 12.000] T i ]
d.2jo1 ] i B ] |
[ 10/KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz ruroctagéw z rur polietyleno- |m I 4,000 ! o
d201 wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm i '
11/ KNNR 4 1413- Monlaz osadnika w golowym wykopie - pozycja analogiczna [stud 1,000
d.2|01
12|KNNR 4 1413- 1 Montaz oczyszezalni biclogicznej svstemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000
d2j03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna ] :
I3/ KNNR 4 1413-  Montaz studni chtonnej z ukladem pompowym w gatowym  |stud ! 1,000 1
d2{01 wykopie - pozycja analogiczna -
" 14/KNNR 4 1413 [Montaz fiitra chlonno - odparownjacego w gotowym wyko- | stud. - o0l T ]
d2[01 pie - pozyc)a analogiczna .
15|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyina DN315 mm przelotowa z kinetg szt 1,000 R
d.2{0517-02 (jedno dojseie jedno wyjéeie) do 1 m wysckosei -
3 _______|Roboty elektryczne _ I
| 16/KNNR 5 0303- [Puszki z tworzywa szlucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szi. 11,0000 T
d3i01 tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mm?2 ]
17)KNNR 5 0707- | Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  'm 16,000 i
d3i01 w rowie kablowym z przekryciem [olia kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV i
18/KNNR 5 1203- | Podlgezenie przewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2 szt vl 3,000
d 3|01 3 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogbdlem warto§é Koszt

orysowa robét

Slownie:

Norma STD Wersja 4 24



Marianéw - oferta ot1  »7 f} /6
Lp. |Podstawa wyce- | Opis | Jedn. miary | Ileé¢ | Cena Wartosé
ny ! | z zl P
[ | I (636
T | 2 ! - 3 i - | 6 : 7
____I__l . _iRoboty ziemne o
1JKNNR 10209- | Wykopy oraz przekopy wivk na odklad kopurkaml prredsie- lm? o 26.250! T
dl .06 ernymi o poy.lyzka 0.40 m3 w gr kat 111 |
i Charakterystyka robdt - wykopy pod osadnik, reaktor brolo- : i
‘_ ... piczny, studnig chlonng z uklademn pompowym 1 ] |
2 KNNR 1 0305- | Wykopy hniowe Tub jamiste o glgbokosor do 1,5 m ze skar-  |m3 4,650 I
d 1}02 pami o szer. dna do 1,5 mw gruncie kat 111 | E
} Charakterystyka robot - wykopy 2 budynku do osadnika, wy- | !
I wkupw pud Kable enerpelyesme ,,,,‘ ) ~ [
3/ KNNR 10210- \W\ kopy eraz przckopy o gleb do 3 0 m wvk na odklad ko~ |m3 B 13600 T
dl iOS de.rkarm podsighiernymi o poj tyzki 0.25 - 060 m3 w pr kat !‘ J
{ I-1v i
J i(,baraklery:,t\, ka robot - wykopy pod filtr chionne odparowu- i i
. jacy o wymiarachL =600m ,$=070m . H=08m | o |L '
4/KNNR 10317- |Zasypywanie wykopow ze skarpann z przerzatem na odl do ‘rn3 FTTT 64200 T
d 1101 3 1n z zaggszezenem | kat gr. I-111 { : f
L iCharakterystyka robét - obmiar dla caloscl zadama : o : |
SIKNNR 4 1411~ [Podloza pod kana®y 1 obiekty z materialéw sypkich grub 10 rm‘ ! ]\450I j o
d 1|01 cm i | ! |
Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, ocqszczahm; 1 ! | |
B ~__|studme chionna z ukiadem pompowym i I
6|KINNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekty z materaléw sypkich grub. 10 [m" - ! o 1 1(,()| B
d1lo1 cm | !
Charakterystyka robét - podsypka 1 zasypka rurociagow PCV g ‘ i
o sr. 110 mm. nurociggéw PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | ! -
) 7/KNNR 4 1411~ [Podioza pod kanaly i obiekty z mateniatow sypkich grub 10 m? -_MTi - 0-;;20; 200 T
d1i01 cm
Charaklerystyka robot - podloze pod filtr chienne - odparo- !
) Wujacy ’
8| KNR-W 4-01  |Wywoz ziemt samochodami samoewyladowezymi na odleg-  |m? 1 25,110 ) | 1
d 1010906  llo¢ do 1 km (grunt kat. IT) ; |
Tl Roboty montaiowe - B T o
9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn 110 mm  |m “T' 9,000! i
d.2{01 i
10|KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz turociggow z rur polietyleno-  |m g 4,000 T
d2,01 wych (PE, PEHD! o $r zewngtrznej 63 mm e
11/ KNNR 4 1413- |Montaz osadnika w golowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 B
d.2101
12| KINNR 4 1413- Montaz oczyszezalni biologiczne) systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000
d2[03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna - !
13/KNNR 4 1413- [Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud 1.000] T
| 42,01 wykopie - pozycja analogiczna, - !
14|KNNR 4 1413- [Montaz filtra chlonno - odparowujacego w gotowym wyko- | stud i 1,000 i
d2|01 pie - pozycja analogiczna
15| KNR-W 2-18 Studzienka inspekcyjna DN315 mm przelotowa z kinelg Iszt 1,000
d 2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjécie) do 1 m wysokosei ! - i
3 Roboty elektryczne T B
16| KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego 0 wym. 75x75 mm o 3 wylo- Isn 1,000
| d361 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm2 -
~ 17/KNNR 5 0707- |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m Im 10,000
d3i01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW i
B uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV i
18(KINNR 5 1203- |Podlgczenie przewodow pojedynczych o przekroju zvly do 2. |szd zvl 3,000 [
d3(01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce !
|

Ogélem warto$é kosziorysowa robét

Slowmie:

Norma STD Wersja 4 24



A% 0]/

Siemianow - oferta g1 27
Lp. | Podstawa wyce- | Opis Jedn. miary i Hosé ! Cena Wartosé
i ny i | | | zl 7l
B | i s | (5x6)
1] 2 . 3 o 4 5 5 | 6 | 7
o 7‘Ruhol) ziemne o
11 KNNR 10209- |Wykopy oraz pﬁckop\« 'M]\ na odklad kof kopari\dlm pzedsie- lmd ED 26,250 1 ]
d.1|06 {biernymu o poj dyzka 0.40 m3 w gr kat, 111 i \
: :Charakterystyka robot - wykopy pod osadnuk, reaktor biolo- | |
5 _Lhu,zm studnie chlonng z ukladem pompowym i o | ;
2'KNNR 1 0305- |W\kop\ lunowe lub jamiste o glghokoser do 1.5 m ze skar- m? i 2,4001 T
d IIUZ [pami o szer. doa do 1,5 m w gruncic kat. [1] ; ; i
| ,Chdmklcn styka robot - wykopy z budynku do osadmka, w e I I
L___ _hop pud kable energetyeae i . ' ;
" 3'KNNR 10210 \W\}mm oraz przekopy o gleb do 3 0 m \w]\ na odklad ko- *m“ -!- S 3360\ i T
41103 Jpa.rkaml podsighiernymi o puj fyzka 0 25 - 0.60 m3 w gr kal J i
N1V ] : <
{Charakterystyka robot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- | ! |
4. jacyowymiarachL=600m,S$=070m , H=08m ! 3 E
4|KNNR 10317- |Zasypywame wykopow ze skarpam z przerzulem na odl do  m3 T Teazol T T
d1io |3 m z zaggszczeniem ; kat gr 1-111 | |
B |Charakterystyka robot - obmuar dla calosci zadania |
5IKNNR 41411 [Podiaza pod kanaly 1 obwkt" z materialéw sypkich grub. ¢ !m‘ T 450| B ]
ailos cm i [
Charakierystyka robot - podloza pod esadnik, oczyszezalme \: l
o o [ studnig chlonng z ukladern pompowym I B |
6|KINNR 4 1411-  [Podloza pod kanaty 1 obiekty z materialow sypkich g:rub 10 \m‘ 0,600 T
d1lo1 cm :
{ Charakierystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV w
d o __j%1 110 mm. rurocigadw PE $r 62 mm, kabli energetycznvch |
7|KNNR 4 [411- |Podloza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub 10 lm’ 0.420; =
d101 em , |
i Charaklerystyka robot - pedloze pod filtr chlonno - odparo-
PSR F— ALACY S
8| KNR-W 4-01 Wywoz zienu samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 T 25,110, - ]
d1]0109-06 |losé do 1 km (grunt kat. IIT) L . L
Al TRoboty montaowe ) - —
9|KINNR 4 1308- Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o ér. zewn 110 mm  [m 5,0005 5 T
d2j01
 10/KNNR 4 1009- [Siec: wodociggowe - montaz rurociggdéw z rur polietyleno-  |m o 4,000 T
d.2|01 iwvch (PE, PEHD) o sr.zewnelrznej 63 mm | i
11KNNR 4 1413- Montaz osadrka w golowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 ]
d.2{01
12{KNNR 4 1413- Monlaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000
d2|03 _ |sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i i
13/ KNNR 4 1413- [Montaz studni chionnej z ukladem pompowym w gotowym  [stud 2 1,000 ]
d.2;01 wykopie - pozyeja analogiczna s
14/ KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlonne - odparowujgeego w gotowym wyko- |stud, 1,000 -
d2jo1 pie -pozygja analogiczna
15| KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinety szi 1,000 o
d.2/0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do | m wysokosci P
3 |Roboty elektryczne o . -
16| KNNR 5 0303- | Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |sz. i 1,000 ! -
a3lor tach dla przewoddw o przelaoju do 2.5 mm2 : o i
17/KNNR 5§ 0707~ |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 7,000 ‘ ]
430 w rowle kablowym z przekryciem folig kalendrowang 2 PCW,
- uplastycznionego na napigeie ponizej 110 kV Lﬂ__ - L
18/KNNR § 1203~ | Podlgczenie przewoddw pojedvnezych o przekroju zvly do 2 Eszt vl 3,000
d.3{01 5 mm?2 pod zacisk lub bolce i
Ogolem wartosé kesziorysowa robdt ,

Slownie:
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oL, M A'F

Aleksandrow - oferta

Lp. |Podstawa wyee- | Opis Jedn, miary i Hoi¢ | Cena Wartosé¢
| ny ! | | (| 2l
j l (5x6)
R 3 | 1 1 5 i 6 i 7
Sl o _Rebetyziewne —— o o ~
[/ KNNR 10209- | Wykopy oraz przekopy wyk na odklad koparkanu przedsie-  |m3 T . 26,250! _!r ) ]
41|06 |brernyn o poj.hzka 040 m3 w grkat. 11 ! i
; !Charaklerystyka robdt - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- ! ‘[ l i
R ipiczny, studnig chlonng z ukladem pompowym P D S
Z/KNNR 1 0305- | Wykopy Inuowe lub jamiste o glebokosct do 1,5 m ze skar-  |m? ; 10,080 ] -
d 1102 pami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat. 111 ‘ | i
Charakterystyka rohot - wykopy z budynku do osadnika, wy- ! |
... . ._._ _kopypodhuble enerpelyeene - RS . i
3IKNNR 1 0210- Wykopy oraz przekopy o gleb do 3 0 m wyk.na odklad ko-  |m? ! 3360/ T
d1;03 parkam podsiebiernymi o pej yzki 025 - 060 m3 w gr kat i
-1V
{Charakterystyka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- ! !
i __Jgcy owymiarach L. =6,00m ., 5=0,70m L, H=08m o |
4/KNNR 1 0317- Zasypywanie wykopow ze skarparmu z przerzulem na odl.do  |m?3 T 64200 i
d1{ol 3 m z zaggszezeruern . kat gr 1-111
oo o {Chamakterystyka robét - obmuar dla calosci zadania - 1 ___
5:KNNR 4 1411-  [Podloza pod kanaly i obiekty 2 materialéw sypkich grub. 10 m? 1.450 T
d101 cm
'Charakterystyka robol - podloza pod osadnik, oczyszezalnie 1
A N __ __|studnig chlonna z ukladem pompowym . o
6KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaty 1 obiekty 2 materialow sypkich grub, 10 lm% 2,520, T
41101 cm i |
1 {Charakterystyka robol - podsypka i zasypka rurociagow PCV |
___18r. 110 mm_ rurocigedw PE ér 62 mm, kabli energetycznych |
B 7§I\I\NR 4 1411~ Podioza pod kanaly i obiekty z matertatow sypkich grub. 10 Jm3 0.420! T
d1;01 cm | |
Charakterystyka robét - podloze pod filtr chlonno - odparo- | !
wujgcy | . |
8|KNR-W 4-01 | Wywoz ziemi samochodamn samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110 T
d1/0109-06 |losé do | km (grunt kat ITT) i - |
2l Roboty montajowe - . i
"~ 9[KNNR 4 1308- Kanaty z rur PVC lgczonych na weisk o sr. zewn 110 mm |m | 21,0001 Y
d2|01
" 10/KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociagéw z rur polietyleno-  |m 4,000
d2jo 1wych (PE, PEHD) o §r zewnelrznej 63 mm
11KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozyeja analogiczna |stud 1,000 I
d.2{01
12|KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- jstud o 1,000 o
d.2|03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna o
13{KNNR 4 1413- [Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  Istud ! 1,000 e
d.2j01 wykopie - pozycja analogiczna
14/ KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - edparowujgcego w gotowym wyko- |stud 1,000 i
d.2|01 Ppie - pozycja analogiczna i
15| KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinetg szl 1,000 o
d.2]0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci _i
3 Roboty elektrycme T
16{KNNR § 0303- | Puszki z tworzywa sztucznego o wym, 75x75 mm o 3 wylo- |szt. 1,000 -
d.3;01 tach dla przewedow o przekroju do 2.5 mm?2 ~
17|KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.3 kg/m  {m 30,000 -
d.3101 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigeie porizej 110 kV N
18 KNNR 5 1203- |Podigczenie przewodow pojedynczych o przekroju zvly do 2 |szt zvi 3,000
d.3{01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogilem wartoié kosztorysowa robét

Slownice:
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Kozia Géra - oferta o2 mv (9 /7

T1]KNNR 10209-

lW}‘kopy oraz przekopy {\;;i.na odklad koparkami przedsie-  |m?

e obi
T Tem0]

d 106 biernymi o poj yzks 0 40 m2 w gr.kat 1T !
i {Charakierystyka robot - wykepy pod osadnik, reakior biolo- |
L |giczny. studme chlonng zukladem pompowym 741 B
_2;}( NR 10305- | Wvykopy lintowe lub jamiste o glgbokoscr do 1,5 m ze skar-  |m?
d 102 pami o szer dna do 1,5 m w gruncie kat [} !
i iCharaklervstyka robét - wykopy z budynku do osadnika. wy-
‘:J o ‘hopy pud hable energelycane o
3'KNNR 1 0210- lWykﬂp}' oraz przekopy o gleb.do 3 0 m wvk.na odklad ko- 1m3
d1/03 i'parkami podsighiemymi o poj fyzki 0 25 - 0.60 m3 w prkat |
| v
i ic harakterystyka robot - wykepy pod filtr chlonno odparown-
77777 o _!_jglc\' owymarachL =600 m, $=0,70m  H=08m |
" 4TKNNR 1 0317- Zasypywanie wykopow ze skarpami z przerzutem na odl do  'm?
d1!01 31m z zaggszczeniem | kat.gr. J-111
| _____{Charakterystyka robét - obmiar dla caloser zadania -
5/KNNR 4 1411 [Pedlioza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub. 10 im3
d1;01 cm
Charakterystyka robdt - podioza pod osadnik, oczyszezalnie 1
__Istudni¢ chlonng z ukladem pompowym o
6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub. 10 |m3
d101 cm

Charakterystyka 1obol - podsypka i zasypka rurociggow PCV |
$r. 110 mm, rurociggow PE $r. 62 mm, kabli energetycznych

Lp. : Podstawa wyce- Opis - Jedn. miary Cena | Wartosé
T | A
i i (5x6)
1 2 3 | 6
1! 'Rohoty ziemne

C 7IKNNR 4 1411~

iPodloza pod kanaly 1 obiekty z materiaiéw sypkich grub. 10 jm3
d1i01 jem i
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo-
ey |
" 3/KNR-W 4-01 Wywdz ziemu samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m? :
d1j0109-06  Host do 1 km (grunt kat. 1) |
1 Roboty montazowe o
~ 9|KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC laczonych na woisk o §r, zewn. 110 mm Im I
d.2]01
10/KNNR 4 1009- 1 Sieci wodocaggowe - monlaz rurociagéw z nir polietyleno-  |m
d2/01 wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm
11 !KNNR 4 1413-  [Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud
d.2|01
| 12|KNNR 4 1413- [Montaz oczyszezalni biologiezne) systemu BIOSAD z wypo- {stud !
d.2|03 sazeniem w gotowym wykopie - pozyeja analogiczna | !
13 KNNR 4 1413- ' Montaz studni chionnej z vkladem pompowym w gotowym | stud !
d.2[01 wykopie - pozycja analogiczna

14 KNNR 4 1413-

Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w golowym wyko- [stud

pie - pozycja analogiczna

15

| d2|01

KNR-W 2-18

~d.2]0517-02

Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinetg szl

(jedno dojscie jedno wyijseie) do 1 m wysokosci

3

Roboty elektryczne

[6/KNNR 5 0303-

Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt

d.3,01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm?
17/KNNR 5 0707-  |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m im
43l w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW!

uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV

18/ KNNR 5 1203-
d.3 01

Podlgezenie przewodow pojedynczych o przekroju zyly do 2 |szt.zvl

5 mm2 pod zaciski lub bolce

Slowni
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|Ogélem warto$¢ kosztorysowa rehot




Muchnice Nowe - oferta ¢tz . # 90
Lp. i Podstawa wyce- | Opis ! Jedn. miary 1losé Cena | Wartosé
! ny | ‘ | I B
= } i J ; | (5x6)
1 _L, 2 ! 3 _ [ L 5 1 6 | 1
_____ 'Reboty ziemne o T
1 KNNR 10209- [Wykopy oraz prze}\opv wyk na odklad koparkams pr?ed§1(;— Im3 _—I[ T 26250 f -
d.l i06 |hlcmvm1 ¢ pojdyzks 0.40 m3 w gr kat. 11 ! i |
nChara}\lerysn ka robdt - wykopy pod vsadnik, reaktor biolo- { i \
g,‘l o \glcm\ studnie chlomng z ukladem pompowym 17 ) N J ! :
QTI{NNR 10305- | Wykopy lmiowe lub jamiste o glghokosei do 1,5 mze skar-  |m3 o 75,760 i B
d1/02 panm o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 11 ! | ’
| Charakterystyka robot - wykepy z budvnku do osadnika, wy- J ! |
P ikopy pud hable cnergetyesne e e | ; l
3 KNNR 10210- | Wykopy oraz przekopy o gleb do 3.0 m wvk na odklad ko- :m-‘ e 3360] _T_ )
dl Lﬂ3 parkami podsi¢biernymi o poj.dyzki 0 25 - 0.60 m3 w gr kat ! f ! ]\
\ m-1v | .
} Charakterystyka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- ; ‘ i !
o Slgev o wymiarach 1. =600m:5=070m H=08m | | o -
4;KNNR 10317~ |Zasypywanie wykopéw ze skarpam z przerzulem na odl do lm?3 ’ 6,420 S ]
d 1]01 i3 m z zaggszezeniem ; katgr I-I1I i
R Charalderystyka robot - obmiar dla calosc zadama | L !
5;KNNR 4 1411~ |Podioza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 'm? 1‘450i T
d 1|01 cm
Charakterystyka robot - podloza pod osadnik. oczyszczalme i |
- L studnie chlonna z ukladem pompowym -
6| KNNR 4 1411-  |Podloza pod kanaly i obiekty z materiatow sypkich grub 10 jm3 1,440 N T
d 101 cm f
| Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV i
] l§r. 110 mm, ruociagow PE ér. 62 mm, kabli energetyeznych _ |
7 KNNR 4 1411- Podioza pod kanaly 1 obiekty z matenalow sypkich grub 10 |m3 B 0,420I ]
d 1|01 cm i
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonne - odpare- |
S ey . , _ o
8IKINR-W 4-01 Wywoéz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110 T
d 1]0109-06 losé do 1 kmm (grunt kat, I1I) : e
a2 Roboty montazowe ‘ ) -
9|KNNR 4 1308- | Kanaty z rur PVC laczonych na weisk o &r. zewn 110 mm  |m | 12,000] -
d2/01 |
" 10/KNNR 4 1009~ Sieci wodociggowe - montaz rurociggdéw z rur polietyleno-  |m T 4, OOOi
dz2i00 wych (PE, PEHD) o $r.zewnetzne; 63 mm o
11/KNNR 4 1413- |Montaz osadnika w gotowym wykepie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 B
d2|01
" 12|KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- [stud : 1,000
d2jos sazeniem w gotowym wykopie - pozyeja analogiczna | :
13/ KNNR 4 1413-  Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud 1.000] ]
dz2j01 wykopie - pozycja analogiczna -
14|KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w golowym wyko- |stud. 1,000 D
dzjo1 ple - pozycja analogiczna .
~ I5|KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kineta iszt 1,000 -
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci o |
3 Roboty clektryczme B - T
- 16/KNNR 50303 [Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szL 1,000 / I
d3,01 tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mm?2 |
~ 17/KNNR 5 0707- [Ukladanie reczne kabli wiclozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 14,000 ]
di3iol w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
18/KNNR 5 1203- |Podlaczenie przewoddw pojedynezych o przekroju zyly do 2 szt.zvl 3,000 T
d3jo1 5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartosé kosztorysowa robét

Slownie:
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Dabkowice - oferta <l . 7 5411

Lp.  Podstawa wyce- | Opis ¢ Jedn. miary E 1lose i Cena | Wartosé¢
| ny : ) | bl ! zl
; : [ i (5x6)
L - ) I 4 ! 5 6 7
S _iRebotyziemne :
1{KNNR 10209- | Wykopy oraz przekopy wyk na odMad koparkami przedsie- emq T 26250 T
Q.1/06 ibiernymit o pop.dyzlu 0.40 m3 w pr kat 111 | ! |
! fC,hara.’i\h,r} styka robol - wykopy pod osadmuk, reaktor biolo- ! ! i
| ___ |giceny. studnig chlonng z ukladem pompowym o i
2'KNNR 1 0305- ‘W\.Lop\ lisowe lub jamiste © gl{;bc:kmm do 1.5 m ze skar- |m3 o 7 ]E’Z(T - ) - N
d1 |l}2 ipami o szer dnade 1,5 mw gruncie kat 111 i |
! LCh(Hﬁl\lLW\l\ ka robot - wykopy 7 budynku do osadnika, wy- | !
J'r ______hopy pod kable energelycame : o ; |
3 KNNR 10210- | Wykopy oraz przekopy o gleb.do 3.0 m wyk na odklad ko-  |m? i 3,360 ! T
d1 :03 parkami podsi¢hiernymi o poj tyzk: 0 25 - 0 60 m3 w gr kat :
| 0I-1v | i
I 1Charai»\lt:rwl\}\d robot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- |
o 1qcy o wynuarach L.=600m . S=070m H=08m R ] !
4/KNNR 1 0317- &7;35\.‘13\%3111& wykopow ze skarpam1 z przerzulern na odl do im3 T e B -
d.1{o1 i3 mz zaggszezemem | kat.gr 111 |
L. [Charakterystyka robot - obrmar dla catosei zadama : ) | !
STKNNR 4 1411- Fl"odlozd ped kanaly 1 obiekty 7 materialow sypkich grub 10 {m? _ 1.450! B E—
d1|01 r:m !
Charaklerystyka robdt - podloza pod osadnik, oczyszczalnie 1 |
L \studnn; chlonng z ukladem pompowym |
6| KINNR 4 1411~ |Podloza ped kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub. 10 [m?3 ' 0480 |
d1ilo1 cm ;
iCharaklenystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggéw PCV |
B [ér 110 mm. rurociggow PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | !
TTIRNNR 4 1411 rPodln?a pod kanatly 1 obiekty z matenialow sypkich grub. 10 ,m3 T o400
d.1101 Ecm ;
:Charakterystyka robél - podloze pod filtr chionno - odparo- i
_ ey |
]| KNR-W 401  |Wywoz ziem samochodan samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110! 'j
_d1/0109-06 _Jioi¢ do 1 km (grunt kat, ID R S B R N
2 . Roboty montaiowe ]
9IKNNR 4 1308~ |Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o §r. zewn 110mm  |m i 4,0001
d.2[01 . _ ST i |
" 10/KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietyleno-  lm 4,000 ]
d2jo1 i wych (PE, PEHD) o sr zewnetrzne| 63 mm ) |
11 KINNR 4 1413- | Montaz osadnika w golowym wykopie - pozyeja analogiczna |stud. 1,000,
d2101 |
|~ 12]KNNR 4 1413- |Moniaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud i 1,000]
d.2{03 i sazeniem w gotowym wykopie - pozycja anaiogiczna i ;
" T13/KNNR 4 1413- !Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  [stud 1,000 B
d.2lol wykopie - pozycja analogiczna o
| 74/KNNR 4 1413- |Monlaz filtra chlonno - odparawujgcego w gotowym wyko-  stud. 1000 ]
d201 pie - pozycja analogiczna
" 15/ KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyma DN3 15 mm pfzeioto“a z kinetg szt 1,000
d 2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokoser )
3 Roboty elektrycme - - ]
16| KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznege o wym. 75x75 mm 03 wy]ov szt. 1,000
d.3/01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm2 B
| 17/KNNR 5 0707- |Ukladanie reezne kabli w1eanylowych omasicdo 0.3 kg/m |m 6000 | ]
d.3101 w rowie kablowym z przekrvciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
18/ KNNR 5 1203- [Podlaczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zyly do 2. [szt 2 30000 i A
d3/01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Ogdlem wartesé kesztorysowa robot |
Slownie:
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Niedrzew Drugi - oferta ot mv. 34

Lp. [Podstana wyce- ! Opis Jedn. miary . Tlo§é¢ | I Wartosé
| ny: ! | ‘ i l zl
“ ‘ | } (5x6)
1 2 ! 3 4 i 5 | 7
1 _IRoboty ziemne o ]
1, KNNR 10209- | Wykopy oraz przekopy wyk na odklad koparkami przedsie-  Im? T 0501 T
dl ; 06 tbiernymi o poj vk 0.40 m3 w gr kat 11 ‘ ' i
|Chdrdktervsl\ ka robot - wykopy pod esadnik, reaktor biolo- | ;
__ipiczny, studni¢ chlonng z ukladem pompowym e 1 |
KNNR 10305- | Wykopy hntowe lub jamisie o glebokosci do 1,5 m ze skar-  Im? i T2a00 T
dl |€}2 |pami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 111 | i ) |
! |Charakterystyka robot - wykepy 2 budynku do osadnika, wy- i | I i
: _____kopy pod kable energetycenc - ) i 1
31 RNNR 10210- Wvl\op\ oraz przckopy o gleb.do 3 0 m wvk na odklad ko- ‘m3 -T 33601 T
d1.03 Ipdr}\amx podsighiernymi o poj.lyzka 0 25 - 060 m3 w gr kat. { ; 1 J;
' [TV ‘ | _‘
| ‘Charaktcyyst)‘ka robol - wykepy pod filtr chionno odparowu- 1 | |
. __.___JaeyowymiarachL =600m,S=070m . H=08m . ' |
4/KNNR 10317~ | Zasypywanie wykopdw ze skarpami 7 przerzutem na odl do q{m3 - 6.420! T
d1|01 3m z zaggszezenem ; kat gr 1-111 T |
e Charakterystyka robét - obmiar dla caloser zadama I {
5,KNNR 4 1411-  Podloza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub 10 |m? ! 1.450! ]
d.1{01 cm !
[Charakterystyka robot - podloza pod esadnik, oczy szezalme 1 '
N studnie chlonng 2 ukladem pompowym . ]
6|KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub 10 |m? - 10,6000 T
d.1lo1 em ?
i Charaklerystyka robét - podsypka i zasypka rurociggow PCV | !
| $r. 110 mm, rurociggow PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | -
7/KNNR 4 1411- }Podlom pod kanaly 1 obiekty 2z matenalow sypkich grub. 10 jm3 T 0,420 |
d.1701 jcm
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chienno - odparo-
N wujacy - o |
8{KNR-W 4-01 | Wywoz ziemi samochodarm samowyladowezymi na odleg-  |[m3 TR TT) 1
d1/0109-06 los¢ do 1 km (grunt kat, TIT) i e
a2 Roboty montazowe . 777
9]KNNR 4 1308- | Kanaly zrur PVC lgczonych na weisk o ér. zewn. 110 mm |m | 53,0001 : B
d.2j0l . .
10/KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietyleno-  |m 4.000
daalor wych (PE, PEHD) o $r zewnetrznej 63 mm | r
11/ KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud, 1,000 )
d2j01
~ 12{KNNR 4 1413- |Montaz oczyszezaln biologiczne) systemu BIOSAD z wypo- jstud o 1,000 =
d.2j03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i B ;
13]KNNR 4 1413~ IMontaz studw chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud 1,000 T
d2i01 wykopie - pozycja analogiczna .
| 14/KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - odparowujacego w golowym wyko- [stud 1,000 B
| d2/01 ____|pie-pozycjaanalogiezna | o |
15(KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinelg 52t 1,000 i
d.2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyijscie) do 1 m wysckosei .
3 Roboty clektrycame ~ . ] - ]
16|KNNR 5§ 0303- |Puszki z Iworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt { 1,000 -
d3;01 o tach dla przewodow o przekroju de 2.5 mm?2 :
I7/KNNR 5 0707~ |Ukladanie reezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  Im 70000 T T ]
d3io w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV L
" I8|KNNR 5 1203-  [Podlgczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zyly do 2. szt zvl 3,000 }
d3|01 5 mm?2 pod zacisk: lub bolce !

Ogolem wartoes¢ kosztorysowa robot

Slownie:
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Zaranna -oferta o1 . AZ 19
Lp. { Podstana wyce- i Opis ' Jedn. miary ; Ho¢ | Cena Wartosé
| ny | | ! 2l 7l
! | i ) (5x 6)
12 ] 3 ] L4 I 5 1 & | 7
A _IRobotyziemne e T
1{KNNR 10209- [Wykopy oraz przekopy wyk na odklad k koparkami przedsic-  m? 7] ) 26,2507 | T
d1 i()(: ibrernymi o poy iyzki 040 m3 w gr kat 11T | ! | E
! Charakterystyka robot - wykepy pod osadnik, reakior biolo- I [ i ‘
_____________ giczny, studnie chlonng z ukladem pompowym N D ] A
2! 'KNNR 10305- Wykopy liniowe ub jamiste o giebokosei do 1,5 m 7e skar- | m? 10,800 i =
d1io2 pami o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 111 | !
Charakterystyka robot - wykopy z budynku do osadmka, wy- | ‘ !
i ll\qp\( pud haabie enerpetyczne ‘1” - ! ; !
"3 KNNR 10210- | Wykopy oraz przekopy o gleb.do 3 0 m wyk na odklad ko- | m? KD 3.360] T T
d1i03 }parl\aml podsigbiernvmi o poy tyzki 025 - 0.60 m3 w gr kat l ‘
11TV ! i
|Chara1-nex}sl\ka robdt - wykopy pod filtr ehtenno odparowu- 1 ‘
. jaey o wymuarach L = 6,00 m S = 0,70 m . H = 0.8 m, o !
4|KNNR 10317- [Zasypywanie wykopow ze sLarparm z przerzutem na odl do | m3 7} ' 64208 i -
dl []I 3 m z zaggszezemem ; kat.gr. I-111 i |
o Charakierystyka robdt - obrmar dla ealosci zadania | ] !
5 KNNR 41411 i Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub. 10 {m? | 1.450! ‘[ -
d1jo1 cm i !
Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, oczyszezalnie i
o studnig chlonng 2 uklademn pompowym ) - o
6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekly z materialow sypkich grub 10 |m? o 2,520 ST
d101 cm
Charakterystyka robol - podsypka i zasvpka rurocig 20w PCV
. -~ fqr 110 mm. rurociggéw PE ér 62 mm, kabli energetyeznych | | |
7|KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaty i obiekty 7 malerialow sypkich grub. 10 |m? o 0,4201 T
d.1{01 cm
Charakterystyka robot - padloze pod filtr chlonno - odparo-
wujacy - __ ) o
8/ KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodam samowyladowezymi na odleg- |m? 251100 T
d1/0109-06 losé do 1 km (grunt kat 11I) i o
2l Roboty montazewe o T
9/KNNR 4 1308- | Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o ér. zewn. 110 mm  |m ) 6,000! I -
42|01 _ _ |
" 10/KNNR 4 1009- |Sieci wodociqgowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m 4,0001
d2j01 wych (PE, PEHD) o $r.zewnelrznej 63 mm . |
11/ KNNR 4 1413- |Montaz osadnika w golowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000; i ]
d.2|o01
12;KNNR 4 1413- | Monlaz oczyszezalni biologiczne; systemu BIOSAD z wypo- |stud ! 1,000
d.2{03 sazeniem W gotowym wykopie - pozycja analogiczna - |
13/ KINNR 4 1413-  [Montaz studni chlonnej z uklader pompowym w gotowym  [stud. ~1.000 T
d2/01 wykopie - pozycia analogiczna )
14 KNNR 4 1413-  |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- |stud 1,000 O
d.2|01 pie - pozycja analogiczna o
L5|KNR-W 2-18 | Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinelg Szt 1,000 )
d2j0517-02  |(jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei
3 Raoboty elektryerne . T
16]KNNR 5 0303-  |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- [szt, 1,000 —
d.3;01 tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mm?2 -
17/ KNNR 5 0707 |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  |m 15,000 T
d3io w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowana z PCW
N _____|uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV
| 18/KNNR 5 1203- Podlgezenie przewodow pojedynczych o przekroju zvly do 2. szt zvl 3,000
d.3|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Ogoélem warto§¢ kosztorysowa rebét
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Strzelce - oferta

e

dr.m

Lp. {Podstawa wyce- Opis ' Jedn, miary | Hos¢ ' Cena | Wartosé
i ny | | | ] zl
| : 1 ! (5x6)
| 1 2 ! 3 ) 4 I 5 | 6 ; 7
] 1' Reboty ziemne -
T KNNR 1 0209- ‘W)kup\ oraz przekopy wyk nz odklad koparkami przedsie- [m-‘ T T deas0r T T
di 06 {biemymz o poj byzki 0 40 m3 w gr kat 111 i ! | |
i ;Charakterystyka robdt - wykopy pod osadnik, reaktor bialo- ! ‘ : |
B o JblC?I]) studnie¢ chionna z ukladem pompewym 'L7 I R |
2 KNNR 10305- | Wikepy imowe lub jamiste o glghokoset do 1,5 m ze skar-  m? | 57600 o h
d1i lo2 {pam o szer. dna do 1,5 m w gruncic kat 111 i i { !
} \(,haralxter} styka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- | ! | !
o hepy pod hable - energely e _L___ ‘ : 1
3KNNR 10210- |W\}\opv oraz przckopx oplebdo3 0m \wyk na odklad ke- m? { T3360] T h
dilos |parl\aml podsigbiernymi o pojy tyzki 0 25 - 0.60 m3 w gr kat i |
i M-IV i ! !
| \Chardeu) stvka robot - wykopy ped filir chlonno odparowu- ! ? '
) . aeyowymirachL=600m,S=070m H=08&m | | J
4/KNNR 1 0317- IZaaj,p}"wame wykopdw ze skarpam: z przerzulem na odl do m? - 64201 T
d1j01 |3 m z zaggszezeniem ; kal. gr. 1111 i i [
. iCharakterystyka robdt - obmuar dla caloger zadania i N | B
5/KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub 10 gm‘ | 1.450] T
d1i01 cm ! |
Charakterystyka robét - podioza pod osadnik, oczyszezalnig i ! i
. studnig chlonng z ukladem pompowym ! o
6|KNNR 4 1411-  |Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |m? [ 1,440; o o
d1o1 om !
Charaklerystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggéw PC \& i
ér_110 mm, rurociggdw PE ér. 62 mm, kabli energetycznyeh | o 1
7{KNNR 4 1411~ [Podioza pod kanaly 1 obiekty z materiatéw sypkich grub 10 |m? - 0,420 i T
41101 cm |
Charakterystyka robot - podioze pod filtr chlonno - odparo- 1 | !
o ___|wujacy I |
BIKINR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowczymi na odleg- [m3 25,110 C
d1]0109-06  |los¢ do | km (prunt kat, JIT) ! o r
2 ____Roboty montadowe =~~~ O B ‘ -
9|KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn 110 mm  |m ] 12,000] - T_ B g
d.2/01
" 10/KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m T 4,00{‘1\[ T
d2|01 . iwych (PE, PEHD) o $r.zewnetrmej 63 mm ]
ITJKNNR 4 1413~ {Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna !stud. 1,000
d.2|01
12|KNNR 4 1413- |Montaz oczyszczalni biologicznej systemu BIQSAD z wypo- [stud. . ]7000! ;
d2i03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycia analogiczna ] i i
13]KNNR 4 1413- [Montaz studni chionnej z ukladem pompowym w golowym  |stud B 1,000] T
d2|01 wykopie - pozycia analogiczna o J
14/KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonne - odparowujacego w gotowym wyko-  [stud. 1,000 o
42|01 ple - pozycja analogiczna L
I5/KNR-W 2-18  [Studzienka inspekcyjna DN315 mm przelotowa z kineta Isz1 1,000
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyijseie) do 1 m wysokosei ! 7i i
3 ______|Roboty elektrycme o -
| 16|KNNR 50303~ |Puszki z tworzywa sziucznego o wym, 75%75 mm o 3 wylo- |szt. | 1,000] i ]
d3;01 tach dla przewodéw o przekioju do 2.5 mm?2 o
| 17/KNNR 50707- |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0 5 kg/m  'm 13,000 ]
d3i01 w rowic kablowym z przekryciem folia kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
18| KINNR 5 1203-  |Podlgezenie przewodéw pojedynozych o przekroju zyly do 2. lszt v 3,000
d3101 5 mm2 pod zaciski lub bolce |

Ogolem wartosé kesziorysowa robét
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Sojki- oferta  oa. o, 82 /9
Lp. {Podstawa wyce- | Opis i Jedn, miary Hos¢ Cena { Wartosé
E m ! } 2l l )
.‘ j ! | (5x6)
R ; : R
_ 1. _____ Rebotyziemne e ]
1/KNNR10209- | Wykopy oraz przckopy wyk na odklad koparkami przedsie- 1m‘ - 26,2501 T T
di '06 {biernyn o poj Ivzki 040 m3 w gr kat. 111 i {
! \Charakiu‘\ styka robol - wykopy pod osadmik, reaktlor biolo- | | ‘
!_ I giczny, studnie ehionng 7 ukladem pompowym | ] ~ ) i
2 TKINNR 1 0305- |W\ I\np\ limowe lub jamiste o glgbokoser do 1,5 m 7¢ skar- ‘Trr 3 o 1,366; 77 B
d1:02 ipami o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 111 \ | } '
l .(,hdrdku.r\ styka robat - wykopy 7 budynku do osadnika, wy- | ! } I
| jhopy pod Lalie energelycae ) oy 1 ] ! )
T 3IKNNR 10210- :Wv}\op\ oraz przekopy o glgb.do 3 O m wvk na odiklad ko- Im3 | 33600 T T
dl 103 |parkami podsighiernymi o poj hyzka 0 25 - 0 60 m3 w gr kat | f ! !
! m-1v i [ ! i
i Charakterystvka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- \‘ \r
| ijacyowymiarachL. =600m,S=070m .H=08m. L |
B 4]—KNNR 10317- |Zasypywame wykopow ze skarpami 7 przerzutemn na odl.do  |m? L Tea] T T
d.1;01 3 m 7 zaggszezeniem ; kat gr 1-11] i
I _...__ _{Charakterystyka robot - obruar dla caloser zadania -
5/KNNR 4 1411 [Podioza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 m3 1,450 T
d 101 cm !
E 1Charakierystyka robot - podtoza pod esadnik, oczyszozalnie i
_________ studni¢ chlonng z ukdadern pompowym o |
6/KNNR 4 1411-  |Podloza pod kanaly i obiekly z maleriaiow sypkich grub 10 Em1 0,840; T -
d.1/01 cm !
Charakterystyka robot - podsypka 1 zasvpka rurociggdw PCV\
) ___$t 110 mm. nurocigadw PE sr. 62 mm, kabli energetycznych o :
7|KINNR 4 1411~ {Podloza pod kanaly 1 ebickty z matenaléw sypkich grub, 10 |3 0.420, ]
d 1|01 cm
Charakterystyka robot - podioze pod filtr chienno - edparo-
wujacy ) _ - i - |
8| KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodarm samowyladowezyr na odleg-  |m?3 ] 25,110 ]
4.1/0109-06 loéé do 1 km (grunt kat. 111) - |
) Roboty montajowe ] o N
~ 9|KNNR 4 1308- Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn. 110 mm  |m 7,000 ]
d2/01
10/KNNR 41009 | Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m 4,000 i
d2|01 wych (PE, PEHD) o sr.zewnetrzne] 63 mm
11HKNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna {stud 1,000 T
d.2j01
12/KNNR 4 1413- Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000 E
d.2{03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna )
13/ KNNR 4 1413~ Montaz studni chionnej z ukladem pompowym w golowym  [stud 1,000 ]
d201 wykopie - pozycia analogiczna 1 e ]
14]KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- |stud. 1,600 h -
d2|01 pie - pozycja analogiczna . -
15/KNR-W 2-18  |Sludzienka inspekcyjna DN315 mm przelotowa z kinety Iszt 1,000 T
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci ! s
3 Roboty clektryczne o -
16|KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000 i
d.3;01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm?2 J N I _
- 17|KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wiclozylowych o masie do 0.5 ke/m | 9,000 ! T
4301 w rowie kablowym z przekryciem foltg kalendrowana z PCW1 |
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV 4‘
| 18]KNNR 51203- |Podlaczenie przewodow pojedvnezych o przekroju zyly do 2 szt 2vi 3,000 i
d.3io1 5 mm2 pod zaciski lub bolee i
Ogolem wartosé kosztorysowa robot !
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Muchnice Nowe - oferta

dr mr. N0

Lp. {Podstana wyce- | Opis ¢ Jedn. miary l losé Cena | Wartosé
; ny ‘ | [ «
| ! ] i (5x6)
T, 3 T T R S
_1 ____Reboty ziemne o ] T
1/KNNR 1 0209- | Wykopy araz przekopy wik.na odkad koparkams preedsic- TTmd T 26,2501 T
d1/06 'blemyrm 0 poj y#k1 0 40 m3 w grkat 111 1 | i !
i n(,hard]\teq styka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | I :
. 4&#\_ studnig chlonng z ukladern pompowym 1 1 {
2IKNNR 10305~ | Wykopy lintowe lub jamiste o glebokasci do 1,5 m ze skar- m? i 67200 ) B
d.1)02 |pamm o szer dna do 1.5 m w gruncie kat 1[I i > ‘
jCharakterystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- : \
o chopy pod hable energetyeate ] 1 :
3'KNNR 1 0210- TWV]\OD‘ oraz przekopy o pichdo 3 0'm wvk na odklad ko-  {m? 33600 R
d1/03 |parkami podsigbiernvmi o poj fyzk: 0 25 - 0.60 m3 w gr kat 1 |
-1V ; !
Charakterystyka robot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- f '
b omevowvnuarachL=600m.8=070m . H=08m. 1 B _!_ !
4/KNNR10317- |Zasypywanic wykopow ze skarpami z przerzulem na odl do I ; 64200 T
d1jo1 3 m z zaggszezeruem | kat gr. I-11 | i i
1. . . iCharakterystyka robét - obmiar dla calosci zadanta 1 i i
SIKNNR 4 1411° 'Podloza pod kanaly | obiekty z matenalow sypkich grub 10 {m? * 1,450! T 1
d1|o1 cm i |
Charaklerystyka robot - podioza pod osadnik, oczyszezalme i ; ; |
N N ~ Istudni¢ chionng z ukladem pompowym ! - !
6/KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 im* 1_680§
d.1i01 cm i
| |Charakterystyka robot - podsypka 1zasvpka rurociggow PC V , !
iiiii | Jsr 110 mm, rurociggow PE $r. 62 mum, kabli cnergctvcmvch b | _ !
7/ KINNR 4 1411- lPodIo}a ‘pod kanaty 1 obiekly z materiatéw sypkich grub. 10 ,m-‘ 0.420] P
d1j01 jcm i
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odpare- |
) wujacy | | -
8| KNR-W 4-01 Wywdz ziemi samochodami samowyladowcezymi na odleg-  (m3 25,110 ST N
d.1{0109-06 os¢ do 1 km (grunt kat. JII) N |
2 Roboty montajowe } N
9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r zewn 110mm |m “ 14,000
d.2i01 |
10{KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietyleno-  'm T 4,000 T -
d.2/01 pwych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm -
11|KINNR 4 1413- |Montaz osadnika w golowym wykopic - pozycja analogiczna |stud 1,000 B
d.201
| 12|/KNNR 4 1413- | Monlaz oczyszezalm biologiczne) systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000
d203 sazemem w gotowym wykopie - pozycja analopiczna N
13 KNNR 4 1413- !Montaz studm chionnej z ukladem pompowym w gotowyvm  |stud 1,000 ]
d2j01 wykopie - pozycja analogiczna )
14|KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko-  {stud 1,000 o
d 2|01 pie - pozycja analogiczna o
- 15|KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna IDN3 15 mm przelolowa z kinets Ll 1,000 I
d.2{0517-02 (jedno dojécie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei
3 Roboty elektrycme _ - -
~ 16|KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75575 mm o 3 wylo- |szt. 1,000
d3,01 lach dla przewodbw o przekroju do 2.5 nun2 i
| 17/KNNR 50707- | Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  |m 16,000
d.3:01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigeie ponize) 110 kV
18|KNNR 5 1203- | Podlaczenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 2 szt 2l 3,000 T
d.3|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartoié koszlorysowa rebot
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Muchnice Nowe - oferta  ola. mr &4
Lp. 'Podstawa wyee-, Opis Jedn. miary Tlosé | Cena ‘[ Wartoi¢
| ny : | 2l | 7l
| J ! | Bx6)
1 ! 2 ‘r 3 | 4 I | 3 4_9“ — _f_iq
1! _Reboty ziemne o
T KNNR 10209- iWykopy oraz p!?L]\Up) wyk na odklad koparkami preedsie- ,m‘ T Zeasol I
dl ‘06 iblem_\mu o poj Iyzki 0 40 m3 w grkat. 1 | ! ; i
:Charakierystyka rebot - wykopy pod osadruk, reaktor biolo- ! | I
] __ Jmezny. studnig chlonng 7 ukiadem pompowym ‘ ) ] :
2 KNNR 1 0305- \W\lxom himowe Tub jamiste o glebokoser do 1.5 m ze skar- §m3 T g '
d 1502 jpam1 0 szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 11 i l i
| |Chdfd]\181’\ styha robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- | | i i
‘ _kopy pod kable enerpetvesne R i !
) KNNR 10210- [Wykopy oraz przekopy o gleb do 3, 0 m wvk na odklad ko-  |m> __}' 33600 :
dl: 03 }pdrkaml podsighiernytm o poj hyzki 025 - 0 60 m3 w pr kat { i | }’
| xH[ v | ) 1
} 'Chdml\lcn styka 1obét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- ‘ | ‘ |
i _qu\ owymiarachl. =600m.S=070m . H=08m | s ‘ '
4'KNNR 10317 ]Zasvp}uame wykopaw ze skarpam z przerzutem na odl do 13 J 6.4—7204}k I
d 1|!}1 i3 m z zaggszezeniem ; kat gr. I-111 | i ! ‘
i . \Lhdr‘ll\ler\stvka r0bot - obmuar dla caloscr zadania | |
"5 KNNR 4 1411- JPOd]O?ﬂ pod kanaly i obiekty z malerialow sypich grub. 10 m? | 14501 7T
d.1/01 lem F 5 I
i Charakterystyka robét - podloza pod osadmik, oczyszezalg 1| | |
N _|studnig chlonng z ukladem pompowym o I N -
6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaty 1 obiekty 7 materialow sypkich grub 10 im3 0,960 T
d.1101 lem
{Charaktervstyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggew PCV
. |31_](L:nn1 nurociggdw PE §r 62 mm, kabli energetycznych | o
7|KNNR 4 1d11- |Podioza pod kanahy 1 Ohlt_}\t\’ # malenalow sypkich grub. 10 im3 i 0420, P o
d.1i01 cm |
Charakterystyka robol - podloze pod filtr chlonno - odparo-
DR RN, |, | | SN I B
8/ KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodarmt samowylddowc;—vm] na «)dJLg- m3 25—,1 o T T
d 1/0109-06 losé do | km (grunt kat. [1I) L | ~
_ 2] B Roboty montajowe L e
9|KINNR 4 1308- |Kanaly 7 rur PVC laczonych na woisk o $1. zewn 110 mm Jm T L 1
d.2101 ‘
" 10/KNNR 4 1009- |Sicci wodociagowe - montaz Turociagéw z rur polietyleno- - J! B ] R
d21 wych (PE, PEHD) o sr.zewnetrzne) 63 mm o
11{KNNR d 1413- [Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analagiczna [stud B T
d.2|01
12| KNNR 4 1413-  iMentaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud o i 1.000] Y
d203 saemem w golowym wykopie - pozycja analogiezna | N R B
13/KNNR 4 1413~ | Montaz studm chlonne_] z ukladem pompowym w gotowym  |stud ! 1.000 T
dzinl L wykopie - pozycja analogiczna o
14/KINNR 4 1413-  |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- stod 10000 177
dzjor |pie - pozyc)a analogaczna s
15/KNR-W 2-18 Sludaenka inspekeyjna DN315 mm przelolowa z kineta  |szt ] 1,000 R
~d2)0517-02 (jedno dojscie jedno wyiscie) do | mwysokoser o __i
3 Roboty elektryczne o
" 16/KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa srluc?ncgo o wwn 75x75 mm o 3 wylo- Jszl 1,000 i
d.3;01 _ . _|tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mm?2 | .
17JKNNR 5§ 0707-  |Ukladanie rgezne kabli wiclozylowych o masie do 0 3 kg/m  |m )
d 3|01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
1 ) uplastycznionego na napigeie ponizej 110 kV _
| 18]KNINR 5 1203~ |Podlzczenic przewodow pojedynczych o prrekroju zyly do 2 szt vl - 3,000/ T
d.3101 5 mm2 pod zaciski lub bolee
Ogolem warto$¢ kosztorysowa robat
Slownie:
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Rej

monlow - oferta &b .~ /}

Lp. 'Podstawa wyee- | Opis Jedn. miary ‘i Ilosé i Cena : Wartosé
i ny I ! J ¢ z | zl
| % ] ; 1 | Gy
KN 2 3 | 4 ___!_ 5 ! 6 i 7
1 .. _Robotyziemne o -
LIKNNR 10209- |Wykopy oraz przekopy wyL na odklad koparl\arm przedslg ‘T 26250° T 7
d1:06 sbiernymi o poy byzka 0 40 m3 w gr kat 111 ; ! | !
i \Chamktuwsn ka robdl - wykopy pod osadnik, reakton biolo- | f i
. giczny, studni¢ chlonng z ukladem pompowym | 0 , i
TR KNNR 10305- iWikopy lintewe lub jamuste o glebokoser do 1.5 m ze skar- 9 P 4787(10| ) T
di ‘02 ipami o szer. dna do 1,5 m w pruncie kat 111 i | I |
i iCharakterystyka robit - wykopy z budynku do osadmnika, wy- | ‘ | |
L ___ _kopy pud huble encrgelycime Lﬁ ) b g i
3KNNR 1 0210- i Wykopy vraz przekopy o pleb.do 3.0 m ka na odklad k- Im? 3,360 T ]
d103 lparl\aml podsigbiernymi o poj lyzkt 0.25 - 0.60 m3 w pr kat i |
IV : |
|Chara1\lcr\, styka robot - wykopy pod filtr chlonno odparewu- . | [
. iigeyowymiarachL=6.00m;S=070m:H=08m L - B ;
4|KNNR 10317-° 'Lasvp\m anie wykopow ze sLdrpam} 7 przerzutem na odl do  |m3 a4 T 0 T
d.101 |3 m z zaggszezeniem ; kat.gr. 1111
o (.harakwn styka robét - obmuar dla calo$ci zadama o . 1
TTSIKNNR 4 1411 ‘Pod[oza pod kanaly 1 obickty z materialéw sypkich grub 10 'm? TAs0 T i I
d 101 icm
|Charakierystyka robot - podloza pod osadnik, oczyszezalnic i !
_____.__ __ |swdngchlonng z ukladem pompowyrn 1 1
 6/KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub. 10 |m?3 B 7 R
d 1101 cm
‘ -Charakterystyka robdt - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV | !
S0 110 mm, rurociggow PE &r. 62 mm, kabli energetycznych | - _J i !
" 7IKNNR 4 1411 |Podloza pod kanaty i obiekty z materiatow sypkich grub 10 |m?3 0. 420{ k o
d1)01 cm
[ ;Charakterystyka robét - podloze pod fillr chtonno - odparo-
e Wujacy (- S|
 8|KNR-W 4-01 | Wywdz ziemi samochodarm samowyladowezymi na odleg- |m? 25,1100 T
d1]0109-06 |tosé do 1 km (grunt kat IT) -
2l {Roboty mentatowe R . i
- 91KNNR 41308- JKanaty zrur PVC lgezonych na weisk o §r. zewn. 110 mm |m T 6,000] - -
d2|01 | |
10{KNNR 4 1009- |Slecl wodociggowe - montaz rurociagéw z rur polietyleno-  |m I 40000 | T
d201 twych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm I
11/KNNR 4 1413- |Montaz osadm'ka w golowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 T
d.2{01
 12]KNNR 4 1413- | Monlaz oczyszezalni biologiczne] systemu BIOSAD 7 wypo- |stud 1,000 ) T
d.2|03 _____isaZeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna e
13;KNNR 4 1413~ |Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w golowym |stud i 1,000 T
d.2i01 wykopie - pozyeja analogiczna ) 5N ,
14 KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- |stud. 1,000 T
d2|01 L ple - pozyeja analogiczna o
" IS|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 ram przelotowa z kinetg szt 1,000 T
d.2|0517-02 (jedno dojicie jedno wyjseie) do | m wysokodci ]
3 Roboty elektrycme o B o
16[KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- nszl J 1,000 -
d3on tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mini2 TE )
17|KNNR 50707-  |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m im l 12,000 N T
d.3|01 w rowie kablowym z przekryctem folig kalendrowang z PCW i
_ iuplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV WI
| 18/ KNNR 5 1203- Podlgczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zyly do 2 lszt 7wl f 3,000 o
d 301 5 mm2 pod zaciski lub bolce 1

Ogdlem wartoié keszterysowa robét
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Janiszew - oferta

1. mr 8

Lp. iPodstawa wyce- | Opis . Jedn. miary Tloié | Cena Wartos§é
[ ny ; ! z] ]
| ‘; (5x6)
1| 2 3 B | 4 5 : 6 7
1 Robotyziemne o
1| KNNR 10209- ‘Wykopy oraz przckopv wyk na odklad koparkam: pr/cdsu;- Tm"‘ 26,250! ' 7[77 ]
d 106 ‘biemymi o poj.lyzka 0 40 m3 w gr kat 111 | ;
J‘ iCharakterystyka robdt - wykopy pod esadk, reaktor biolo- i
. imczny. studnig chlonng z ukiadem pompowym o |— . B
2/KNNR 1 0305- ﬁ’wknp\, liniowe lub jarste o glehokosct do 1.5 m ze skar-  |m? 6,000
dl }(}2 ipami o szer dna do 1,5 m w pruneic kat 111 | |
! iCharakterystyka robot - wykops z budsnku do osadnika, wy- | I
. i . hop pod hable enerpetyesne R R i P o
3 KNNR 1 0210- : Wykopy oraz przekopy o gleb.do 3.0 m wvk na odklad koo im3 3.3601
d 103 iparl\uml podsigbiernym o poj hyzk1 0.25 - 060 m3 w gr.kat ‘[
HI-IV
! Charakterystyka robot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- ! i
4 acyowynuarachlL =6,00m.$=070m:H=08m | - s L
4/KNNR 1 0317- -Z;asyp}v»amc W\kopou z¢ skarpami 7 przerzutem na odl do [m3 6,420!
d.1]01 i3 m 7 zaggszezeniem ; kat gr I-111 }
A — ;Lharaklen styka robot - obmiar dla catoser zadama L .
5/KNNR 4 1411- lPod]cza pod kanaly t obiekty z materialéw sypkmh grub 10 im3 1.450
d101 cm
Charakterystyka robét - podloza pod osadnik, oczyszezalmeg 1
studnig chlonng z ukladem pompowym R S -
6 KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly i obiekty £ malerialow sypkich grub. 10 [m3 1,500 | -
d.1i01 cm
Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociagéw PCV
| !ér‘ 110 mm, rurociagéw PE ér. 62 mm, kabli energetyeznych | B A
7IKNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z matenalow sypkich grub. 10 'm3 o420l T
a1/t cm '
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo-
_|wuacy ) - |
SIKNR-W 4-01 | Wywoz zierm samochodami samowyladowczymi na odleg- |m3 25,110 o )
d 1]0109-06 los¢dolkom (gruntkat JI) ] L
2 Roboty montazowe L
| 9]KNNR 4 1308- |Kanaty z rur PVC lgczonych na weisk o sr. zewn 110 mm [m i 12,500 L
dz2|01
T0[KNNR 4 1009- ; Sieci wodociggowe - montaz rurociagéw z rur polietyleno-  |m 4.000 T
d2j01 _hwyeh (PE, PEHD) o ér.zewngtrznej 63 mm o
11/KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000
d.2|01
12/KNNR 4 1413- {Montaz oczyszezalni biologicznej svstemu BIOSAD 7 wypo- |stud 1,000 T 7]
d.2/03 sazeniem w gotlowym wykopie - pozycja analogiczma
| 13]KNNR 4 1413- Montaz studni chlonne; z uklademn pompowym w gotowym  |stud 1,000
d.2{01 wykopie - pozycja analogiczna B
| 14/KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlonno - odparowujacego w gotowym wyko-  |stud 1,000 T
d2io1 pie - pozyeja analogiczna
15| KNR-W 2-18  |Studzienka inspekcyjna DN315 mun przelotowa z Kineta szt 1,000
d 2[0517-02 (jedno dojscie jedno wyjdeie) do 1 m wysokodei -
3 Roboty elektryeme -
16| KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztuczoego o wym. 75x75mmoa 3 van— ]‘szl. 1,000 o
| d3)01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mmi2
17/KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do (.5 kg/m 'm 15,000
d3lol w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie porize) 110 kV i . o
| 18| KINNR 5 1203- |Podlaczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zvly do 2. |szt.zvl 3,000
d.3{01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogdlem wartei¢ kosztorysowa robit
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Kozia Géra-oferta oir 2w, i

Lp. ;Pudslawa w_vce—i Opis 3 Jedn. miary Ilosé i Cena I Wartosé
| ny ! | | I B B
i | i 5 ‘ | (Gx6)
1 2 ! 3 ; 4 } 5 } 6 (7
1 _Roboty ziemne o . ) B
1 KJ\NR 10209 "Wykopy oraz pm,kopv wyk na odklad ke koparkam | przedsie-  [m? P 262500 T
dli 06 ihlem\ml o potyzki O 40 m3 w gr kat. 111 ! | ‘
| thardklemst\ ke robot - wykopy pod osadnik, reaktor biclo- | | | i
! {giczny, studnie chlonng 7 ukladem pompowym f . i .
.?. "KNNR 10305~ "\Mkop\ limowe lub jamuste o glghokosa do 1.5 m ze skar- 'm3 | 3,840\’ —' a
dl 02 Ipami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 1] i }
{Charaklerystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, w - | : !
! ‘hopy pod kable enepetyeane R ‘_.‘___‘..,,7,_1‘ i L
" TKNNR 1 0210~ I Wykopy oraz przekopy o gich do 3 0 m wyvk na odklad ko-  m? 1 33601 i i
dl 'ﬂJ parkami podsighicrivmni o pojlyzki 0.25 - 060 m3 w gr kat J | ‘
v | ' |
! r( harakterystyka robét - wykepy pod filtr chionno odparowu- 4 !
I 7ﬂcvowmuarachL 600m,.5=070m,H=08m | ) l‘ _______ . .
4/KNNR 10317- | Zasypywanie wykopdw ze skarpami 7 przerzutem na odl do 'm3 6,420, i ]
d1j01 3 m z zaggszezerem | kat gr I-111 J ‘f
o _iCharakterystyka 1obét - obmiar dla caloscr zadania I i |
| S{KNNR 4 1411~ [Podioza pod kanaly 1 obickty z materialow sypkich grub. 10 'm? 1.4501 ? pr—
d1{o1 cm | | {
'Charakterystyka robot - podioza ped osadnik, oczyszezalnie i ! i |
... ____ |studni¢ chlonng 2 ukladem pompowym o
6 KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaty 1 obiekly z malerialéw sypkich grab 10 {m? 0,960 ) R
d 101 cm i
{Charakiterystvka robol - podsypka 1 zasypka rurociggéw PCV 3
B [st 110 mm, rurocigeow PE s$r. 62 mm, kabh energetycznych | o *
7/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub. 10 m3 | 04200 CoT
d.1)01 cm ] |
Charakterystvka robot - podicze pod fillr chionno - odparo-
B {WUJQCV,W ; - _
8| KNR-W 4-01 Wywiz ziem samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m?3 25,110 :
d1{0109-06 llo$¢ do I kn (grunt kat 1T} o R
2l Roboty montazowe B -
" SKNNR 4 1308- Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn 110 mm  |m | 8.000] T
d2|mn 1 !
10/KNNR 4 1009- | Siect wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietyleno-  |m | 4,000 i
d.2]01 ______|wvych (PE, PEHD) o $r.zewnglrznej 63 mm -
11/ KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000
| d.2]01
12| KINNR 4 1413-  Monlaz oczyszczalni biologicznej systernu BIOSAD z wypo- istud 1,000 : ]
d.2|03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycia analogiczna | i
13|KNNR 4 1413-  |Montaz studni chlonne; z ukladem pompowym w golowym |stud 1,000
d.2/01 wykopic - pozycja analogiezna | ]
14/ KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- | stud. 1,000 N
d2i01 pie - pozycja analogiczna
15|KINR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinela sz7i 1,000 B
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjseic) do 1 m wysokosci i ) B
3 . Roboty elektryczme _ B
16|KNNR 5 0303-  |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- lszt. 1,000/ i
_d3lio1 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm? - |
T 17|KNNR50707- |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0 5 kg/m |m 10,000
d.3lo1 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
- 18|KNNR 5 1203- [Podlgczenie przewoddw pojedynezych o przekroju zyly do 2 |szl 2] 3,000 o
d.3!101 5 mm?2 pod zaciski lub bolee
Ogolem wartosé kosztorysowa robot \

Slownie:

Worma STD Wersja 4.24



Przyzorz -oferta ot Y. 20

[L_p Podstawa w \cc- Opis ¢ Jedn. miary . Tlosé i Cena J Wartosé
i ny ! | | i zl | 2l
j \’ j | | 5x6)
1y 2 ; 3 ; 4 | s L 6 | 7
_ 1 ___ _  Robotyzicmne e
T,KNNR 10209- ﬁkopx oraz. przckopx wxl\ na odklad koparkam; pI?CdHl(;- !m‘ 1D C282500 ] T
d.1}06 ibrernymi o poj hyzki 0.40 m3 w gr.kat. 111 s ; i
’ ‘Charaklcmst\ ka robdt - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | | I
I {gicany, studnie chlonng z uldadem pompowym L i i
"2TKNNR 1 0305- Wykopy limowe lub jamiste o gh;bo]\mu do 1,5 m ze skar- m3 T em0 h h
dl 1(!2 pamui o szer. dna do 1.5 m w gruncie kat 111 : | ‘
! Charakterystyka robat - wykopy z budynku do osadnika, wy- ! [ 1
I _hopy pod kable energetyeane J I ; '
3 'T(I\(NR 10210- \vaopv oraz przekopy o gleb.do 3 0 m \.wlv. na odklad ko- m? U FEe0l R
41103 jparkam podsigbiernymi o poj fy2ki 025 - 060 m3 w gr.kat }
i 1I-1v ! !
l Charaktcryal\ ka robot - wykopy pod filtr chionno odparowu- , 1
B . ch» owymuarachL =6,00m,5=070m . H=08m | I S S ]
4/KNNR 1 0317- rZasyp)mamL \x}}\opow ze qLarparm 7 przerzulermn na odl.do im3 6.420: 5 .
d1j01 ‘. m z zageszezeniem ; kat.gr. 1-111 |
oo _|CharaKierystyka robot - obmuar dla caloser zadania S 5 B
~ 5KNNR 4 1411- |Podioza pod kanaly 1 obickty 7 materialow sypkich grub. 10 ‘m‘ | ],450?7 —77 -
d 1{01 cm 1
!Charakterystyka robot - podioza pod esadnik, oczyszezalnie i 1 * | i
... |studnie chlonng z ukdadem pompowym b ~ 7
6/KNNR 4 1411-  |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 Im‘ T 1—’%‘5 I
dij01 lem
Charakter\’slylxa robot - podsypka 1 zasvpka rurociggow PCV !
oyt 110 mm, rurociggow PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | \ R
 7/KNNR4 1411~ (Podloza pod kanaly i obickty z materialow sypkich grub. 10 m3 L 040! CTTTT
d 101 cm i
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo- !
wujacy I R |
B|KNR-W 4-01  |Wywoz ziemi samochodar samowyladowezymm na odleg- |m3 I S T n
d1]0109-06  [lod6 do | km (grunt kat 11T) o - \ |
- _____|Roboty montazowe _¥ - T
9/KNNR 4 1308- !Kanaly z rur PVC laczonych na woisk o $r. zewn. 110 mm ]m 1 14,000 J N
d 2|01 ; |
" 10/KNNR 4 1009- ‘SIE(,X wodociggowe - montaz rurociagdw z rur polietyleno-  'm T 40000 a T
d2,01 {wyeh (PE, PEHD) o ér. zewnetrzne] 63 mm ]
THKINNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - - pozycja analogiczna |stud 1,000 ]
d.2101
12/KNNR 4 1413- Montaz oczyszczalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud I,OOOi ]
d2/03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i | ;
13 KNNR 4 1413-  [Montaz studni chlonnf.‘j z ukladem pompowym w golowym  [stud 1,000] -
d2jo1 wykopie - pozycja analogiczna o
14/ KNNR 4 1413- 1 Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- | stud 1,000 ]
d2j01 pie - pozycja analogiczna o
 15/KNR-W2-18  [Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinely sz 1,000 B
d.2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokoscei - 1
3 Roboty clektryczne ) _ i ) - ]
16/ KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- [szt. 1000 T T
d.3101 ptach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm2 o ‘
17/KNNR 5§ 0707-  |Ukladanie reczne kabli wiclozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 14,000 T ]
d.3:01 W rowie kab!uwym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
________|uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
" 18{KNNR 51203- [Podlaczenie przewodéw pojedynczyeh o przekroju 2yly do 2 |szt 2w 3,000 o
43|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
| Ogdlem wartoéé koszierysowa robét
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Zaranna - oferta  d2  mv. 2
Lp. iPodstana wyce- I Opis Jedn. miary | Tlosé Cena Wartosé
g ! | } a
| i ; i (5x6)
oz E 4 s T
1 IRoboty ziemne - ) T
1;KNNR 10209- IW}I\(J]J) oraz przekopy wyk.na odklad ko keparkami przcdsig- I3 E C26250] T
dl i 06 thiernymi o poj.tyzka 0.40 m3 w g1 kat. 111 i ! |
! {Charaklerystyka robél - wykopy pod asadnik, reaktor biolo- | I ;
| . __.. |wiczny. studnie chlonng z ukladem | pompowym o N i o
" 2'KININR 1 0305- | Wykopy lunewe lub jamiste o glgbokoser do 1.5 m ze skar- Tm‘ f _2,$§Eﬁ T g
d1}02 ipamu o szer dna do 1.3 m w gruncie kat 11 | | |
| Charakterystyka robét - wykopy 7 budynku do osadnika, w o ! !
\I\UE» pod hable encrpetyesme B : )
___:RNNR 10210- I Wykopy oraz przekopy o gleb. do3.0m \WL na odklad ko -!m? B 1‘ 33600 o T
d1{03 ipdrkaml podsigbrernvim o poj lyzk 025 - 0.60 m3 w gr kat Jl | i
i m-1v i
EC,harakth styka robét - wykopy pod filtr chlonno odparown- : i
| o ijacy o wynuarach L = 6,00 m :5=070m:H=08m | - !
4'KNNR 1 0317- |Zasypyware wﬂ\opm\ ze s]\arpann z przerzutem na odl do  [m3 _ 64200 T
d1j01 |3 m z zaggszezeniem ; kat gr 1-11)
| _ . |Charakterystyka robét - obmuar dla calosc: zadania | N . B
5SIKNNR 4 1411- {Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 im? ] 1.4501 T ]
d.1{01 lem i |
[Charaklerystyka robét - podloza pod osadmik, oczyszezalnie 1 i '
_______|studni¢ chionng z ukladem pompowym -
 6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obickty z materaléw sypkich grub 10 |m? o —()jf()lm___ I N
d1:01 cm
:Charaklervstyka robt - podsypka 1 zasypka rurociggéw PCV |
$r. 110 mm, rurocigpéw PE sr. 62 mm, kabli energetycx,nvch | . F___ ]
7|KNNR 4 1411- Podioza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub. 10 3 ﬁ 04200 i
di;o1 cm
Charakterystyka robot - podioze pod filtr chlonno - odparo-
o wujacy I
T 8IKNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg- im? _!- B T T
d1]0109-06 |lodé do I km (grunt kat 11T) ] ) ] |
2 . Roboty montaiowe o
9|KNNR 4 1308- [Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn, 110 mm  |m Ueo000
d2|01
10/KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociagow z rur polietyleno-  |m 4.000 T
d2;01 iwych (PE, PEHD) o $r zewnetrznej 63 mm 1
1T/ KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000 T
d.2|01
" 12|KNNR 4 1413- Monlaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- }stud ‘ 1,000
d.2/03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna _'
13]KNNR 4 1413- | Montaz studni chlennej z ukladem pompowym w golowym  |stud 1.000
d.2;01 wykopie - pozycja analogiczna o B _
14/ KNNR 4 1413-  |Montaz filtra chlonno - odparownjacego w golowym wyke- |stud. 1,000
dz2|n o pie - pozycja analogiczna 0 )
T15|KNR-W 2-18 [Sludzienka wmspekeyjna DN315 mm przelolowa z kinetg szl 1,000 T
d 2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjécie) do 1 m wysokodci __J__ i i_.,
T3 Roboty elekiryezne ]
16[KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sziueznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- [szl. 1,000
d.3/01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 nui2 i 1 ) ]
17/KNNR 5§ 0707-  |Ukladanie rgezne kabli wiclozylowych o masie do 0 5 kg/m |m 8,000 ]
d.3101 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastyeznionego na napigcie ponizej 110 kV L 0
| 18/ KNNR 5 1203- Podlaezenie preewodéw pojedynezych o przekroju zylydo2 |sztzvl 3,000
d.3101 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Ogolem wartoesé hosztorysowa robét

Slovwnie:
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Wola Raciborowska - oferla  oli .+,
Lp ‘Podstana wyce- | Opis CJedn.miary | Tles¢ | Cena | Wartoicd
1 ny | ; o | 2l | 1l
i = i | | e
] 3 i i | i 5x 6)
. 8 A a1 s 1 6 |7 ]
N jRobot\ ziemne L
1/ KNNR 1 0209- IW\}\:)p\ oraz przeknpx wyk na odklad kaparkam pr;edsu{- [m" Fl 26,250/ r o
d1/06 jbiernymi o poj.fyzki 0.40 m3 w gr kat 1 i ! j
| | Charakterystyka robét - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- } " i
. . __ |gwezny. studnie chlonng z ukladem pompowym 1 o N R i
2'KNNR 1 0305- 1‘\f\'\]\Op\ limowe lub jamiste o glgbokager da 1.5 m z¢ skar- . m? i 5800 —| T
d.1 iﬂZ jpami o szer dna do 1.5 m w gruncie kat 111 ; i ]
| {Charakierystyka robal - -wykopy z budvnku do osadnika. wy- | i {
_ i____ oo —— _ __kopy pud kabie cnergetyesne S . N . _1 : =
3:KNNR 10210~ | Wykepv oraz przekopy o gleb do30m \Wk na odkad ko- rm‘ | 3.360/
d1/03 parkami padsigbiernymi o poj fyzk: 025 - 0.60 m3 w pr kat 1 i‘ i
-1V ! | |
J Chara}derysl)ka robol - wykopy pod filtr chlonno odparowu- | | \
,,,_I,_,V,f, o _.__jdeyowymiarachL =600 m ., S$=070m . H=08m i i ______ o ﬁl, B
4 KNNR 1 0317- {Zasypywame wykopdw ze skarpami z przerzuter na odldo. im3 [ 6.420 | B
d1;01 3 mz zaggszezeruem | kal.gr. I-1] | ! ;
% iiiiiii Charakterystyka robdt - obmiar dla calosc zadama IR H -
5IKNNR 4 1411- [Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 ‘m‘ | 1.450 f N
dljn cm |
tCharakterystyka robél - podloza pod osadrik, oczyszezalme 1 : i
o lz.tuqu: chlonng z ukladem pompowym b | |
6| KNNR 4 1411- 1Podloza pod kanaly 1 obiekly z materialéw sypkich grub 10 m3 ! 1,320
d.1101 cm i
Charakterystyka robot - podsypka i zasvpka rurociggow PCV
N $1. 110 mm. rurociagdw PE $r. 62 mm, kabli energetycznych D
7/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekly z matenalow sypkich grub. 10 (m3 0,420 ]
d1,01 em |
Lharal\terystvka robot - podloze pod [iltr chlonno - odparo-
ol lwaacy o
~ 8|KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezym na odleg— m3 ] 251100 AR
d 1{0109-06 losé do 1 km (grunt kat. [1) b
o2 Roboty montazowe ) - T e
9|KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgezonych na weisk o $r. zewn 110 mm |m ] 11,000 T | T
4201 I o |
L10{KNNR 4 1009- | Siecs wodociggowe - montaz rurociggow z nur polietyleno-  |m 4,000 1 T
da.201 o wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm L 0
11]KINNR 4 1413- [Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000 ]
d.2]01
12|KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezalni biologiczne) systermu BIOSAD z wypo- jstud ! 1,000 T ]
d2[03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycia analogiczna i - _L
13;KNNR 4 1413- [Montaz studni chionnej z ukladem pompowym W gotowym  |stud 1,000 i
dz;01 wykopie - pozycija analogiczna .
14|KNNR 4 1413- |Montaz filtra chionno - odparowujgeego w gotowym wyko- |stud 1,000 ]
d2/01 pie - pozycja analogiczna
15/ KNR-W 2-18 Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinetg Iszt 1,000 _
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci [ | o
3 Roboty elektryczne _ - ]
16/KNNR § 0303-  [Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75%75 mm o 3 wylo- |szt. 1,000] ‘ B
da3m  tachdla przewoddw o przekroju do 2.5 mni? i .
| 17IKNNR S 0707- |[Ukladanie reezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 13,000 i ]
d3i01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 KV -
| 18IKNNR 5 1203- Podlgczenie przewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2. szi.zvl 3,000 |
a3lor 5 mm32 pod zaciski lub bolce i

Ogolem wartos¢ kosztorysowa robot
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Dabkowice

-oferta da. mr. 1[4

Lp. :Podstawa wyce- ; Opis | * Jedn. miary Ilos¢ | Cema | Warioié
i ny | } ! zl | !
' ! | | | (5x6)
e ——— 3 L4 1 s I T -
_____{Reboty ziemme o B
"1 KNNR 10209- |Wykopy oraz przelxop) wyk nia odkdad koparkam przedsig-  'md T 26250 e i
d. 1 106 {biernymi o poj byzks 0 40 m3 w gr kat 111 ! i :
i \Chdr‘ll\lunbl\}\a robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- ; i i
O giczny, studnig chlenng z ukladem pompowym N o : i
2'KNNR 1 0305- W\l\np\ lmowe lub jamiste o glebokoscr do 1.5 m ze skar-  |m? A 5,760 } T 7i o i
d1i02 ipami o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 111 ! | ;
| 1Charaktery styka rabot - wykopy z budynku do osadmbka, wy- | I
N : . ihopy pud Kuble encigeiveane R | : i
" 3'KNNR 1 0210- TW\LOp\ oraz przekopy o gleb do 3.0 m wvk.na odklad ko~ jm? !777 33601 T 1
dl i03 iparkarmi podsigbiernytm o poj byzki 025 - 0.60 m3 w gr kat : : ! ‘
-1V i |
] w(,hara}\ler) styka robdt - wykopy pod filtr chlonno odparowu- |
: __JaeyowymiarachL=600m:5=0,70m . H=08m | L L
"4KNNR 1 0317- ‘Zasypwvame wykopow ze skarpami z preerzutem na odl do  |m3 64200 7T
dii 01 J? m 7 zaggszezemem | kal gr. I-111 i
- i Charakterystyka robot - obmar dla caloder zadania E o ;
SIKNNR 4 1411- lPodlozn pod kanaly i obekty z materialow sypkich grub. 10 im‘ 1,4501 I
4101 Icm !
gCharakleryslyka robét - podloza pod osadnik, oczyszezalme 1 |
Istudmi¢ chionng z ukladem pompowym . o
* 6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly 1 obickty z materialow sypkich grub 10 |m? i 1,440 -
d. 1,01 cm
| (.haraktervctvka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV, {
o lsr. 110 mm, rurocigpow PE §r. 62 mm, kabli energetycznych | ] J !
 7{KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obickty 7 materiaiéw sypkich grub. 10 m? 0,420, ]
d 1|01 ]Cm i
lCharakl(:r).'s.t_vka 1obot - pedlioze pod filtr chlonno - odparc- |
,,,,,,, |puigey L
8 KNR-W 4-01 Wywoz ziem samochodami samowyladowczymi na odleg- im3 251100 |
d 1]0109-06 lost_do 1 km (grunt kat. 1) . L | e
20 Roboty montatowe _ -
‘9|KNNR 4 1308- [Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o sr. zewn, 110 mm [m i 12,000! h )
d2(01 i
10/ KNNR 4 1009- |Sleu wodociggowe - montaz rureciggéw z rur pohetyleno-  |m 4,000 T
d.2,01 {wyeh (PE, PEHD) o & zewnetrznej 63 mm - )
" 11!KNNR 4 1413-  [Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiezna |stud 1,000 T T
d.2|01
12|KNNR 4 1413- | Monlaz oczyszezaln biologiczne) systemu BIOSAD z wypo- [stud. 1,000
d.2}{03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i .
13]KNNR 4 1413- {Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud ol 1,000] ]
| d2]01 wykopie - pozyeja analogiczna . ! 1
14|KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyke- |stud. 1,000 T
d2j01 pie - pozycja analogiczna L
15|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinels szt 1,000 -
d2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei N ‘
3! Roboty elektryczne o B B
| 16| KNNR 5 0303- |Puszki 7. tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szt. 1,000 ] T
d 301 __itach dla przewodow o pizekroju do 2.5 mm2 o
" 17|KNNR 5 0707- |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m 'm 13,000
d3i01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigcie ponizej 110kV
18 KNNR 5 1203- | Podlyczenie przewodow pojedynezych o przekroju zvly do 2. szt zvl 3,000 N
d.3/01 5 mm2 pod zaciski lub bolce

QOgélem warto§c kosztorysowa robét

Slownie:
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Wieszczyce - oferta

ol MY 8

Lp. iPudstawa wyee- ‘ Opis i Jl. dn. miary i Tlos¢ i Cena Warto§é
i ny | ! | Lo 2l
i ! | : i (5x6)
! e ‘ 3 4 51 @ 7
It i _____IRohoh ziemne B R
1'KNNR 10209- ' Wykopy oraz przekopy wyk na odilad koparkami przedsie- T3 T 262501 T
d 1,06 biemnymi o poj.ivzks 0.40 m3 w gr.kat 111 i } |
i Charakter}styka 1004t - wykopy pod osadnik, reakior biolo- | i i
o _____ jgiczny. studnig chonng 7 ukladem pompowym o o ;
2'KNNR 1 0305- Wykopy limowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m ze skar- ‘m3 i 10, 560‘ N
d1i02 pami o szer dna do 1.5 m w gruncie kat [I] ‘ i ]
1 Charakterystyka robot - wykopy z budynku do osadmka, wy- ! !
. :hopy pod hable energeiyesne o ‘ o L |
3 KNNR 1 0210- i Wykopy oraz przekopy o gh;:b do30m W\L na odilad koo m? T 3.360 . |
d1'o3 parkami podsigbiermymi o poj fyzki 0.25 - 0.60 m3 w gr kat ‘ j |
i -1V | ; ?
| iCharaklerystyka robot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- ! i *
L _‘ o LJACY 0 wynuarachl, = 6,00m ;$=070m . H=08m J_ﬂﬂ | ‘L
4TKNNR 10317- [Zasypywame wykopew ze skarpamu z przerzulem nz odl o Im? JI[ - T
d1 l()l 3 m z zapgszezeniem ; kat.gr. I-111 i | J
}7 Charakterystyka robol - obmuar dla calodcr zadania | ! N
|KNN"R 41411~ Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 ‘m" ! 14501 ]
d1]01 cm I
{Charakterystyka robét - podloza pod osadnik, oczyszezalnie 1 J |
. o studnig chlonng z ukfadem pompowym | o
6|KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |ma 2.640] ) ..l___ -
d1io1 cm | |
‘ Charakterystyka robdt - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV | !
i . B :‘:r 110 mm, rurociggdw PE $r. 62 mm, kabli energetveznych | -
7|KNNR 4 1411- [Podloza ped kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m? T 0,420; T
d1:01 cm i
Charaklerystyka robdt - podloze pod filtr chionno - odparo- \
S vuigey i . N N D
SIKNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110 :
d1/0109-06  |lo¢ do | km (grunt kat. ITT) ) o |
- Roboty montaiowe B - B o
9/KNNR 4 1308- | Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o é1. zewn 110 mm  |m I 22,000 I .
d.201
10/KNNR 4 1009-  |Sieci wodociggowe - montaz rureciggdw z rur pohetyleno- 4,000 T
d2,01 wych (PE, PEHD) o §r.zewnglrznej 63 mm ~
11/ KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000
d.2101
| 12|KNNR 4 1413- | Montaz ovczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud F l,OOOi 7
d.2;03 sazemem w golowym wykopie - pozycja analogiczna o
131 KNNR 4 1413-  [Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud 1,000 .
d.2;01 o wykopie - pozycja analogiczna B )
14|KNNR 4 1413-  Moentaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- stud 1,000
d2[01 pie - pozycja analogiczna
15/KNR-W 2-18  [Studzienka inspckeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinelg szt 1,000 o
d.2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei o i
3 Roboty elekiryezne ~ T
16| KNNR 5 0303-  {Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000/ T
d.3,01 tach dla pmewodow o pizekroju do 2.5 mm? { e !
17/KNNR 5 0707- |Ukladanie rgczne kabli wielozylowych o masie do 0.3 kg/m  |m 24,000 ]
d.3101 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznienego na napiecie ponizej 110 kV o
| 18|KNNR 5 1203-  [Podlaczenie przewoddw pojedvnezych o przekroju zyly do 2 szt 2] 3,000 o
d.3]01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

| Ogdlem wartosé kosztorysowa robét

Slownie:
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Dabkowice - oferta

Lp. |Podstawa wyce- | Jedn. miary i Tlosé Cena Wartosé
ny ! I | i 7l zl
) j 2 ; (5x6)
1 2 | 4 ;‘ 5 } 6 7
;E ) _[Roboty ziemne .
1JKNNR 1 0209- Wykopy oraz przelxopx, \ul\ na odklad Loparkzum przedsn(; T -T_ 26,250] I
d. 1106 |biernymi o poj.yzks 0.40 m3 w gr kat 111 | i
{ :Charakterystyka robot - wykopy pod osadnik. reakior biolo- { | f
B 1 o {gtezny, studme chlonng 7 ukladem pompowym o l L j
2/KNNR 10305- | Wykopy limowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m ze skar-  |m3 i 7,200 T )
d1 502 ipami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat. 111 | | | i
| ‘Chara]\u:n styka robot - wykopy z budynku do osadrmka, wy- | ‘ l i {
I B ihopy pud habie encrpelyeame e ___i___ L
3 'KNNR 1 0210- JW\ kopy oraz przekopy o gleb do 3 0m vwk na odklad ko-  |m? | ?%(ﬂ - Ti -
d.1/03 lpdrkaml podsighiernyini o poj y2ki 025 - 0 60 m3 w gr kat i ;
| -1V ! |
;Charakterystyka tobél - wykopy pod filtr chlonno odparowu- | | I
. ) _Jgeyowynuarach L. =6,00m . $S=070m:H=08m 1 L ) :
4|KNNR 10317 {Zasypywanie wykopow ze s}\arpamx z plzerzulcm naodldo im? L R0 ) 77 )
d1io1 |3 m z zaggszezeniem ; kat gr. [-111 } :
. .. . |Charakterystyka robot - obmuar dla calosc: zadama W . j :
5, KNNR 4 1411- Podloza pod kanaly 1 obiekty z malerialéw sypkich grub. 10 'm? 1 450\ { D
d1jot |cm i
|Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, oczyszezalnig 1 ;
E Istudnie chlonng z ukladem pommpowym |
6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |m3 1800 T i
d.1/01 cm i
ICharakterystyka robét - podsypka i zasypka rurociggéw PCV ‘
o ‘sr 110 mm, rurociggow PE $r. 62 mm, kabh energetyeznych - ?
7/KNNR 4 1411- Podloza pod kanaly i obiekly z materialéw sypkich grub. 10 im* 0.420, B T
d 101 cm i
Charakterystyka robdt - pedloze pod filtr chlonno - odparo- i
[wuigey —_— i ]
8/KNR-W 4-01 | Wywdz ziem: samochodami satnowyladow czymi na odleg-  |m3 25.110 ! I
d 1{0109-06 ’{nsu do | km (grunt kat. IIT) - _ ! .
2 |Reboty mentaioywe o
9/KNNR 4 1308- I[Kdna}y ztur PVC lgczonych na weisk 0 ér. zewn 110mm  |m 15000 T
d.2i01
" 10|KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociagéw z rur polietyleno-  |m T 4,000 ]
d.2|01 wych (PE, PEHD) o $r.zewnelrme) 63 mm o
11/ KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000 i
d.2|01
12|KNNR 4 1413- Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000 - T
d.2/03 sazeniem W golowym wykopie - pozycja analopiczna i
13/KNNR 4 1413- | Monlaz studni chlonne) z ukiadem pompowym w gotowym  |stud : 1,000 ]
d.2j01 wykopie - pozycja analogiczna -
14 KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - adparowujacego w gotowym wyko- |stud 1,000 7
dz2|01 pie - pozycja analogiczna
15|KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kineta szl 1,000 T
d 2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei 1 D
3 Roboty elektryczne o
16| KNNR 50303- [Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- !szt | 1,000 T T
d3 o tach dla przewoddéw o przekroju do 2.5 mm2 | o -
17]KNNR 5 0707- | Ukladanie rgezne kabli wiclozylowych o masie do 0 5 kg/m  im 17,000 ]
d.3101 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
| ! o __|uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
18/ KNNR 51203- |Podlgczenie preewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2 szt 2v] 3,000 o
d.301 5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartesé kosziorysowa robot

Slownie:
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. 65

Séjki Parcel - oferta  &l1.
Lp. iPodstaWa wyee- | Opis ! Jedn. miary j Tlosé i Cena i Wartosé
| ny | I | J 2l | zl
: ‘ : I : | Bx6)
17 2 ) 3 | 4 | s ; 6 i 7
_ Al _iRebofyziemne o o
1/KNNR 1 0206- 'Wykopy oraz przekop\ \,’V\]\ na odkdad i\oparl\am] pwcdslg— [m3 262500 7‘ T
dl i!)ﬁ {biernymi o poj byzki 040 m3 w grkat 111 J | ‘
! i(.haralxlcn styka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | : \ i
- | piczny, studmg chlonng z ukladem pompowym b i — )
2! KNNR 10305 i Wykopy hniowe lub jamiste o glghokoser do 1,5 m 7¢ skar-  m3 | 5,280] i
dl: 02 {pam1 o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat II] ! ; | |
: |Chdmk1en styka rohot - wykopy z budynku do osadmka, wy- ‘ ! i
i\ __._.:hopy pod kable encrgetycone WIS S 4‘_ o ‘ i
3'KNNR 1 0210- TWyka}p)' oraz przekopy o pleb do 3.0 m wvk.na odklad ho- ‘Tm-‘ i 3. ’560 _ g
d.1.03 iparkams podsigbiernymi o poj yzki 0.25 - 0 60 m? w gr kat ! i : i
{ qI-1V I ! |
| i(_‘haral\lcr}st‘.lxa robot - wykopy pod filtr chlonne odparowu- | { !
! Jgey o wymiarachL =6,00m ;8=070m:H=08m | i . B | B
4! KNNR 10317- Zasypywane W.Lopou 7e skarpanu z przerzatem na odl do ‘m3 J(r 6420 e
dl ‘[)1 |3 m z zaggszczeniem , kat.gr 1-T1I | i |
l ___|Charakierystyka robot - obmiar dla caloser zadania_ L L L -
5 KNNR 4 1411- Pod]oza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich gmh 10 ‘m‘ L450i
d 1|01 lem I
| {Charakierystyka robt - podloza pod osadnik, oczyszezalnig 1 ! |
o \smdmg chlonna z ukladem pompowym A . |
6|KNNR 4 1411- {Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m?® 1,320 -
d 1,01 cm !
{Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggéw PCV|
. s 110 mm, rurociggdw PE $r. 62 mm, kabli energetyesnyeh | B |
" 7|KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly 1 obickty z matenialéw sypkich grub 10 jm3 0420, T T
d.1jo1 cm
] Charakterystyka 1obél - podloze pod filtr chienno - edparo-
R . L

8|KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 25110 1 ]
d1|0109-06 [10§¢ do 1 km (grunt kat. IIT) I !

i _ |Roboty montaiowe 3 - __7 T
"T9|KNNR 4 1308- Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o ér. zewn. 110 mm [m 11,000 - - A
d.2/01 i

10]KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m 4,000/ B
d2j01 wych (PE, PEHD) o sr.zewnetrznej 63 mm ) o o

" 11IKNNR 4 1413- |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 T
d.2|01 |

12/KNNR 4 1413~ Monlaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- [stud. 1,000
d.2,03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna L ! |

13 KNNR 4 1413- Montaz studni chlonne_] z ukiadem pompowym w gotowym  |stud i 1,000

| d.2;01 wykopie - pozycja analogiczna N o ) B

14|KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgeego w gotowym wyko- [stud 1,000 i
d2/01 pie - pozycja analogiczna ~ o

15/KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kineta szt 1,000 i
d.2|0517-02  |(jedno dojscie jedno wyjseie) do 1 m wysokosei L I 1 ]

3 _|Roboty elektryczne - T

16| KNNR 5 0303-  |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szl. 1,000}

~d.3,01 lach dla przewod6w o przekroju do 2.5 mni2 . ! S

I7IKNNR § 0707~ |Ukladanie r¢ezne kabli wielozylowych o masie do 0.3 kg/m m 13,000

d.301 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW |
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV o

18| KNNR 5 1203- Podlaczenie przewodow pojedynczych o przekroju zvly do 2 [szt zvl 3.000 7

d.3|01 5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogoélem warto$c kesztorysowa robél
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Sojki Parcel - oferla

di w1 E

Lp Podstawa wyce- | Opis " Jedn. miary | Tlosé | Cena | Wartose
e : | A
| i i ! i (5x6)
¥ 2 : 3 j 4 : 5 1 i 7
M Roboty ziemne e )
] |KNNR 10209 ‘W}Lupy oraz. pnekup\, vnk .na odklad Koparkam przedsie-  |m? T 262500 T‘ - a
d 1|06 |remymu o poj.dyzki 0 40 m3 w gr kat, 111 i ! i
! iCharakterystyka robot - wykepy pod osadnik, reaktor biolo- | ;
o ___ |giceny, studnig chlonng z ukladem pompowym 1 1 I
ﬂ KNNR 1 0305- i Wykopy limowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m ze skar-  |m?3 s 7()()| o - i
41102 |p..nm o szer. dna do 1.3 m w gruncie kat 11J | i !
! {Charakterystyka robdt - wykepy z hudynku do osadmka, wy- | : ! |
i - Lopv pod hable energelyeane S ] :
~ 3IKNNR 10210- val\cp\' oraz przekopy o gleb.do 3.0 m w! vI\ na odidad ko~ m? 33600 T )
d103 parkami podsighiernyim o poj tyzki 0.25 - 0.60 m3 w gr kat i : !
m-1v ! i :
iC harakierystyka robot - wykepy ped filtr chlonno odparowu- i ; !
o acyowynparachl =600m . S$=070m H=08m ] B -
4 'KNNR 1 0317-  |Zasypywame wykopow ze skarpam z przerzulem na od] do im? 6.420! | ]
d.101 3 m z zaggszezeniem | kat gr 1-111 | ‘!
W |Charakterystyka robét - obmiar dla calose: zadama | 1 j
"~ SIKNNR 4 1411- [Podioza pod kanaly i obiekty z materialow syplach grub 10 im? ) 1,450 P
d.1jo1 cm |
Charakterystvka robot - podloza pod osadnik. oczyszczalme i !
B ___ Istudnie chlonng z ukladem pernpowym ! ] ] ;
ESKNNR 4 1411- [Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 ;m* T 1440] T -
d1!01 cm i
| Charakterystyka robot - podsypka i zasypka rurociagow PCV |
| L $r. 110 mm, rurociggéw PE §r. 62 mm, kabli energetycznych | i f
~ 7|KNNR 4 1411~ [Podioza pod kanaly 1 obickty z materialow sypkich grub. 10 jm? o 0,420
d 101 cIm ;
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo-
ool |wujacy g .|
8 KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 - 25,110 ]
d1/0109-06 losé do 1 km (grunt kat, T1D) B - [
N Roboty montazowe o T
"9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC tgczonych na weisk o §1. zewn. 110 mm  |m | ]2,0001‘ B
d.2{01 B |
"~ 10|KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociagéw z rur pelietyleno-  |m 4000 T
d2(01 wych (PE, PEHD) o sr.zewnetrznej 63 mm o
L1/KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 T
d.2]01 i
~ 12[KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD 7 wypo- |stud i 1,000 ]
dze3 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna L
13;KNNR 4 1413- !Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud T 1,000 -
| d.2/01 wykopie - pozycija analogiczna N 4
14/ KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - edparowujgcego w gotowym wyko-  |stud. 1,000 T
d.2{01 pie - pozycja analogiczna i -
[ 15|KNR-W 2-18  [Sludzienka inspekcyjna DN3 15 mm przelotowa z kinels szt 1,000 i o
d.2|0517-02 {1edno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei L |
3 N Roboty elektryczne o ]
| 16|KNNR 50303- | Puszki z tworzywa szlucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szl. I 1,000 o
d.3]01 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm2 . :
17/KNNR 5 0707-  [Ukladanie reezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 14,000 ]
d3i01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV - ]
| 18] KINNR 51203- [Podlgczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zyly do 2. szt zv 3,000
d.3/01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Ogolem wartosé kosztorysowa robot
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mr 1616

Sebastian - Muchnow - oferta %7 |

Lp. fPudstawa wyce- | Opis : Jedn. miary I Tlosé ! Cena Wartosé
i ny i ! { 7l zl
} { : (5x6)
1 2 | 3 L 4 G L6 7
;KNNR 10209- [Wykopy oraz prekopy wyk.na odklad koparkam: przedsig-  Im? T ezsor T T T
d1;06 ibiernyn o poj.bvzki 040 m3 w grkat. 111 i ! ‘
! iCharakterystyka robot - wykopy pod osadmk, reaktor biolo- | E |
. lmozny swdnigchlonng z ukladem pompowym | | |
2 KNNR 1 0305- ‘Wykopy hmowe lub jamuste o gighokosci do 1,5 m ze skar-  |md «5,,87()61 ' _!__
d1.02 ipam o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat II] | : i
{Charaktenystyka robot - wykopy z budynku do osadmka, wi- I i
U thopy pod Rable energelycane N . 7 :
3. KNNR 1 0210- ?W)'kop)' oraz przekopy o glgb.do 3.0 m wvk na odklad ko- im3 S 330l T T
dl i03 ;‘parkamj podsighiernymni o poj byzki 0.25 - 0.60 m3 w gr kal 1 ‘ !
-1V i I
! e harakierystyka robot - wykopy pod fGiltr chlonno odparowi- | !
D l aoy o wymiarachL =6,00m; $=070m . H=08m _J______ B L
4KNNR'10317- |Zasypywane wykopow ze skarpami z przerzutem na odl do lm3 T 6420 e o
dl101 i3 m z zageszezeniem ; kat.gr 1111 |
o} .. CharaKierystyka robét - obmuar dla caloscr zadania 0. ) | B ey
5]KNNR 4 1411- [Podloza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub 10 im? 1,450 !
dij01 cm i |
|Charakterystyka robét - podloza pod osadnik, oczyszezalme 1 ! } |
| istudme chionng z ukladem pompowym _ T R S | o
_z] KNNR 4 1411- [Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 s 1,200 - -
d1lol [em |
ICharakterystyka robot - podsypka 1 zasvpka rurociggow PCV i
o — ... s 110 mm. rwocigeéw PE ér 62 mm, kabli enerpetyeznyeh |
~ 7/KNNR4 1411- (Podloza pod kanaly i oviekty z materialow sypkich grub 10 .m? ) 0‘420—1 T T
d 101 cm i |
Charaklerystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo- 1
WAHACY il N
SIKINR-W 4-01 Wywdz ziermu samochodami samowyladowezymi na odleg-  [m3 25110 T
d1]0109-06  ltos¢ do I km (grunt kat, ITT) . 5 o
2l 'Raboty montazowe i - . _— ] 5
~ 9[KNNR 4 1308- [Ka.na{y z rur PVC lgczonych na weisk o ér. zewn 110 mm  |m } 10,000
dz2lot ] -
"T0/KNNR 4 1009~ | Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  [m 4000 -
d 2|01 wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrzne; 63 mm i B
11;KNNR d 1413- |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000 .
d.2(01
"~ 12|/KNNR 4 1413- |Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD 2 wypo- [stud i 1,000
d.2{03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i ;
13;KNNR 4 1413- | Montaz studni chionne; z ukladem pompowym w golowym  |stud ! 1,000] ! ]
d2,01 wykopie - pozycia analogiczna - ~ i L
14|KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - odparowujeego w gotowym wyke-  |stud 1,000 o -
d201 ple - pozycja analogiczna - i -
~ I5[KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN315 mm praclotowa z kinela szl i 1,000
d.2{0517-02  |(jedno dojdcie jedne wyjscie) do 1 m wysokosei . i -
N Roboty elektrycme o 7_7
16/KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym, 75%75 mm o 3 wylo- szt 1,000
d.3,01 tach dla przewodow o pizekroju do 2.5 mm2 e
| 17/KNNR 5 0707- |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  |m 12,000
dilot w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
. uplastycznionego na napiecie pomizej 110 kV 1 o
" IR/ KNNR 5 1203- |Podlgczenie przewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2. Iszt 2vi 3,000 ’
d 301 5 mm?2 pod zaciski lub bolce |
| Ogdlem wartodé kosztorysowa robét ‘

Slownie:
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Sajki Parcel - oferta

Sz o, L1

'L_p_jPodslawa wyce- Opis ! Jedn. mia é Tlosé Cena Wartosé
i ny | 1 | : z] ! 2l
| | ; J i | (5x6)
I I SR a N T 7
_ v . Robotyziemne o
1/KINNR 10209- Wy kopy oraz pr?{:kopy wyk na odilad k kaparkami predsie- tm3 !r 26 250‘ | T
d Iil}ﬁ {biermnynu o poj.dyzki 040 m3 w gr kat. [1] | i i
i Charakterystyka robét - wykopy pod osadnik. reaktor biolo- } 1‘ |
N giczny, studnig chlonng z ukladem pompowym o o _, | !
2TKNNR 10305 |Wikopy lmowe lub Januste o glgbokoder do 1,5 m ze skar-  'm3 ) 2,400, I N
d1joz pami o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 111 | | !
; Charakterysivka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- l i !
' _kopy pod hable energetyesne L :
3'KNNR 1 0210- 'Wykopy oraz przekopy o gleb do 3.0 m wvk na odklad k- Jm? i 33600 9 N
dl ‘03 {parkami podsighrernvmi o poj byzki 0.25 - 060 m3 w gr kat ‘ } :
i -1V ! !
i Chd.raktery?l\ ka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- | i I
o o %Lvowwmarath 600m;5=070m.H=08m. o 4 b .
4/KNNR 10317 |Zasypywame wykopow ze skarparmi z pr ;—nzu:rul.cm naodldo |m3 i 6.4201 !
d 101 3 m 2 zageszezeniem ; kat gr 1-111 J ‘
- f \Lharaklervsnka robot - obruar dla calosc: zadama - L
5|KNNR 4 1411- |Podloza ped kanaly 1 obiekty z matenialéw S\"dhch grub 10 I3 1.450 T T
d 101 cm ! ‘ i
Charakterystyka robot - podloza pod osadmk. oczyszezalnie 1 1 l
- studnie chiormg z ukladem pempowym ) el . |
6|KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 jm3 1,200 T
d 101 em | |
i {Charakterystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV i
] $r. 110 mm, rurociggow PE ér. 62 mm, kabli enerpetycznych | ] g
7/KNNR 4 1411~ {Podloza pod kanaly i obicktv 7 materialw sypkich grub 10 m? 04200 ] o
d 101 cm | : :
Charakterystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo- |
wujgey s eszpen o]
BIKNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodami samowyiadowc?vnu na odleg- |m? 25,110
d 110109-06 losé do 1 km (grunt kat. [IT) - W
2 Roboty montaiowe e e
9 KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgezonych na weisk o $r. zewn 110 mun . |m —Ti 9,000 fi T
d2jo1 ] | !
TT0/KNNR 4 1009 [Sieci wodoclagowe - montaZ rurociggéw z rur polietyleno-  |m + 4,000 R
2|01 ___|wyeh (PE, PEHD) 0 ér zewnetrzne; 63 mm . i
11/KNNR 4 1413-  [Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud. 1,000 =
d.2|01
12/KINNR 4 1413-  Montaz oczyszezalni biclogicznej systemu BIOSAD z wype- stud T e00] T
d2i03 sazeniem w gotowyrn wykopie - pozycja analogiczna . |
13/ KNNR 4 1413- [Montaz studni chlonnﬂ z ukladern pompowym w potowym  Istud 1,000 ]
d2]01 wykopie - pozycja analogiczna o
14/ KNNR 4 1413- | Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- istud 1,000 B
d2|01 pie - pozycja analogiczna )
| I5|KNR-W 2-18 | Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinelg szt 1,000 o
| d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosei - 1
3 Roboty elekirvezne B -
16/KNNR 5 0303- | Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szt. 1,000 | T
d.3;01 tach dla pizewoddw o przekroju do 2.5 mni2 B o !
17/ KNNR 5 0707-  |Uktadanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m |m 10,000 S T
d3|on w rowzte kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW i
N uplastycznionego na napiecie poruzej 110 kV ‘
| 18/ KINNR 5 1203- Podlaczenie przewodow pojedvnezych o przekroju zyly do 2 [szl zvl 3,000 ]
d301 5 mm2 pod zaciski lub bolce
| Ogdlem wartoéé kosztorysowa robét t
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Przyzorz - oferta

A1 e, LA

Lp. iPodstanwa wyce- | Opis : Jedn. miary j Tosé i Cena J Wartosé
ny | j i Loa -
1 ' ; i 1 | _x6)
L - 2 | I s | 6 [ 7
1 _ Robety zicmne B
1|KI\NR 1 0209- { Wykepy oraz pl?LkOpV \wl\ na odklad koparkanu przedau( |mq \ 26,2501 i T
d1:06 ‘bu.m\rm 0 poj.dyzhi 040 m3 w grkat 111 j | |
; :Charakterystyka robot - wykopy pod osadnik, reaktor holo- | i ! |
e @a.?m studme chlonng z ukladem pompowym i,,,, N . o
2:KN NR 10305~ |vaom lmowe Tub jamste o glebokose do 1.5 m ze skar-  |m? i 3360 h
d 1}02 pami o szer. dna do 1.3 m w gruncie kat 111 i | ‘
i ;Charakterystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- i !
o hopy pod hable cnerpetyesne E_____ B B L_ g o |
3 KNNR 1 0210- \vanpx oraz przekopy o gleh. do30m wyk na odklad ko |m3 ! 3.360|
d 1103 {parkami podsighiernymi o poj fyzki 0 25 - 0.60 m3 w gr kat i i )
i 11V 1 | ’
! 'Lhara}dcrysi‘, ka robét - wykopy pod filtr chionno odparowu- 1 !
. jg__\fonnuarach L=600m,8=070m:H=08m o . . S o
4:KNNR 1 0317- |Zasypywanic wykopow ze skarpami z przerzulem na odl o |m3 ! 6.4201
d1jo1 i3 m z zaggszezeniem | kat gr [-111 i J i
I ’{.hnraktcnstvka 10b0t - obmiar dla calosct zadania I R .
S'KNNR 4 1411 |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materiatow sypkich grub. 10 [m3 I 1.450 r
dl|ol n(_m [ |
!Charaklelyslyka robdt - podloza pod osadnik, oczyszezalnig | l
| __....___ |studni¢ chlonng z ukladem pompowym B |
 6|KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m3 F 08400 -
d.1/01 cm ‘
|Charaklterystyka robdt - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV | }
_________ ls. 110 mm, rurocigeow PE $r. 62 mm, kabli energetyeznych | | ]
7|KNNR 4 1411~ Podloza pod kanaly 1 obickly 7 materiaiow sypkich grub. 10 |m 0420 T
d1i01 cm |
Charakierystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo- ! '
______ L __iWgacy o -
8{KNR-W 4-01T  {Wywdz zierm samochodami samowyladowezymi na odleg- |m3 25110 B T ]
d1/0109-06 lio4¢ do 1 kom (grunt ket TID
2 ____'Roboty mentazowe . ] ]
"9|KNNR 4 1308- éKanaiy z rur PVC lgczonych na weisk o §r zewn [10mm  |m 7,000 T ri -
d.2|01 | i !
10{KNNR 4 1009- ;51ec1 wodociggowe - montaz rurociggdw z rur polietyleno-  |m 4000 | ]
d2/01 R iwvch (PE, PEHD) o $r.zewnetiznej 63 mm i
[1/KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna {stud. 1,000 ]
d.2101 |
12/KNNR 4 1413- |Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- [stud 1,000 P
az203 {sazeniem w gotowym wykopie - pozyeja analogiczna . i
| 13]KNNR 4 1413~ |Montaz stadni chionnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud 1,000 ]
_d.2j01 _ wykopie - pozycja analogiczna -
" T4]|KNNR 4 1413- |Mortaz (ltra chlonno - odparowujgcego w gotowym wyko- Istud. 1,000 i
d2i01  |pie - pozycja analogiczna
T 15|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelotowa z kinetg szl 1,000
d 2{0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokosci B ]
| 3 {Roboty elektryczne B T N
16/KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000
d3;01 {tach dla pizewodéw o przekroju do 2.5 mm?2 : |
" 17|KNNR 50707- | Ukladanie rgezne kabli wielozylowych 0 masie do 0 5 kg/m |m 9,000
d3!01 w rowic kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW ’
uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV : ] N
18|KINNR 5 1203- | Podlgezenie przewodow pojedynczych o przekroju zyly do 2. Iszt zvl l 3,000} i
d 3|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce |
Ogolem warto§é kosztorysowa robét
Slovwnie:
wdfoe
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Aleksandrow - oferta o1 . ™7, €
Lp. |Podstawa wyce- Opis Jedn. miary | Tles¢ ‘ Cena | Wartoi¢
E ny | i zl ; zl
| | ‘e 4 | _6x6)
1| 2 3 | i 5 1 6 ! 7
1 .Roboty ziemne . - )
I,KNNR 10209- —IW‘,]\op}, oraz przekopy wyk na odklad koparkam | pt?,ed51¢~ im3 26,2501 T T
d Ii()ﬁ ibxcmyml 0 poj.lyzka 0.40 m3 w gr.kat 111 | |
i :Charakterystyka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | ' i
e |piczny, studni¢ chlomna z ukdadem pompowym 1 _ o _J"_ N
2 KNNR 1 0305- | Wykopy liniowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m 7ze skar-  'm? 3,600 i B
dl %02 |pamu o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 10 | | ‘
iCharaklervstyka robot - wykopy z budynku do osadmka, wy- i ! !
v chopypod kdl‘ue energelyesne @ ! ! !
T KNNR 1 0210- .W\LOp\ oraz przekepyv o gleb.do 3 3 0m uwk na odilad ko- Tm* | 360i T T
d 1503 Iparkatru podsigbiernymi o poj fyzki 0 25 - 0.60 m3 w gr kat | ! |
| v i |
| Charakterystyka robét - wykopy pod filtr chlonno odparowu- i !
N ! o 1aey o wymiarachL =6.00m ;$S=070m ,H=08m ‘F '
tﬂ_KNNR 10317- | Zasypywame wykopow ze skarpami z przerzutern na odl do  |m3 T 6.420¢ e B
d1j01 3 m 7 zaggszezenem | kat.gr. I-111
Charakierystyka robdt - obmuar dla caloscr zadama | !
5;KNNR 4 1411 |Podloza pod kanaly 1 obiekly z matenatéw sypkich grub. 10 'm? ; 1.450! T
d 101 cm
Charakterystyka robét - podloza pod osadnik, oczyszezaliig 1 J
I studni¢ chionng z uklademn pompowym
6/KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub 10 ;mq 0,900 T
d1o1 cm 1
Charakterystyka robot - podsypka 1 zasvpka rurociagow PCV |
e o 181, 110 mm, rurociggow PE §r 62 mm, kabli enerpetycznych
7|KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |3 0.420 =y T
d1i01 cm i |
Charakierystyka robot - podloze pod liltr chlonno - odparo-
. wigey _|
T 8|KNR-W 4-01 | Wywoz ziemi samochodami samowyladowuzynn na odleg- |m3 25.110! -
d1/0109-06 ltoéé do 1 km (grunt kat. II) B )
2 - Roboty mentaiowe o .
9/KNNR 4 1308-  Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o $r. zewn. 110 mm |m ‘ 7,500] ]
~d2|01 | |
10/ KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociggéw z nur polietyleno-  |m 4,000| o
d2;01 - wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrzne; 63 mim
11/ KNNR 4 1413~ Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000 |
d.2|01
" 12[KNNR 4 1413- [Montaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000 i ]
d2|03 . sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna
13;KNNR 4 1413-  'Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w golowym |stud 1,000 N
d2,01 wykopie - pozycja analogiczna L
14/KINNR 4 1413- | Monltaz filtra chlonno - odparowujgeego w gotowym wyko-  [stud. 1,000
| d2j01 pie - pozvcja analogiczna o
15{KNR-W 2-18  |Studzienka inspekcyjna DN315 mm przelotowa z kinelg szt 1,000 T
d.2|0517-02 !{jedno dojscie jedno wyiscie) do 1 m wysokosci ]
3 ____1Roboty elekirycme
16| KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000 T
d.3lol |tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm2 ! ]
17/KNNR 5 0707-  |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 05 kg/m |m 6,000 o
d3lol w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigeie ponize 110 kV
[ 18/KNNR 5 1203- Podlgczenie przewodéw pojedynezych o przekroju zyly do 2 [szt zv 3,000
d3[01 |5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartos¢ kesztorysowa robot

Slownie:
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Martanow - oferta

o2 my 67

Lp. Podstawa wyce- Opis " Jedn. miary llosé i Cena | Wartosé
| ny 2! | 7
| B } | (5x6)
1,2 3 ; 4 | 5 ‘ 6 [ 7
B © _Roboty ziemne ) B o o i
1|KNNR 1 0209- | Wykopy oraz przekopy wyk na odklad } koparkami | przedsie- im? 26,250 i T
d 15‘06 ‘hlem)ml o pollyzka 040 m3 w gr kat 111 i ‘ |
! Lharaktcrvxt\ kat robot - wykepy pod osaduk, reaktor brolo- i 1 !
o f_____ o Jpiezny, studnig chlonng z ukladem pompowym ! o l |
2'KNNR 10305 i Wvkopy hmowe lub jamiste o glebokosei do 1.5 m ze skar- im3 L 5760, T E
d ]}02 |pami o szer. dna do 1.5 m w gruncie kat 1] | i i |
i  Charakierystyka robot - wykopy z budvnku do osadnika, wy- | !
| ‘hopy pod hable enerpeiyeme ] B i ! !
"3'KNNR 10210~ ]Wv]\om oraz przckopy o gleb.do 3.0 m vn}\ na odklad ko- :‘mi‘ N B 13601 T i
dl i03 ‘parl\dml podsigbiernyin e poj yzki 025 - 0.60 m3 w grkat I J‘ | :
i -1V | | | |
! ACharakierysl}'ka robét - wykopy pod filtr chlonno odparow- ! i 3 |
P __jacy o wymuarach L. = 6,00 m, S=0.70m . H = 0, &m 1 Jl ‘ :
KNNR 10317- :Zas\pyﬂamu vn]\opov» ze skarpami z przerzutem na odl do ‘!m37' ' I 6.4200 3
d.1j01 |3 m 7 zageszezeniem | kat gr 1-11I ‘ t
L L W%(:harakicnsnka 10bot - cbmiar dla calosci zadania . . i 1
S5IKNNR 4 1411- Pudlo?ﬂ pod kanely { obiekty z materiatéw sypkich grub 10 im? ! 1.450 N
a1)o1 Jun I
iCharakterystvka robot - podioza pod osadnik, oczyszozalme 1 | | ;
e Isludmt; chlonng z ukladem pompowym 1 o
6/KNNR 4 1411- !Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |m? T 1,440 T
d1lo1 cm !
:Charakterystyka robot - podsypka 1 zasvpka rurociggow PCV, f
) .81 110 mm. rurocigpéw PE $r 62 mm, kabli energetycznych | . 1 A
7IKNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaty § obiekty z matenalow sypkich grub. 10 |m3 i 725;_ D
d1j01 cm | i
Charakterystyka robat - podloze ped filtr chienno - odparo- !
L __|wujacy R i
 BIKNR-W 4-01 Wywoz zienm sarnochodarm samowyladow, czym na odleg-  |m3 25,1 10;
d1/0109-06 loé¢ do | km (grunt kat. Il ot ] o
____iRoboty mentajowe . o _
9| KINNR 4 1308-  Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o §r. zewn 110mm  |m 1 12.000] i
d.2|01 |
10/KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz ru.roczqgow z rur polietyleno-  |m 4,000 ]
d 201 wyeh (PE, PEHD) o $r.zewneliznej 63 mm -
11/ KNNR 4 1413-  Montaz osadnika w gotowym wykopic - pozycja analogiczna [stud. 1,000 ]
d2jo1
12]KNNR 4 1413-  iMontaz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z vvypo stud. 1,000 ; N
d2@es sazeniem w golowym wykopie - pozycja analogiczna T R P i
" 13]KNNR 4 1413-  Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym stud 1,000 T
d2j01 wykopie - pozycja analogiczna B
14/KNNR 4 1413~ \Montaz. filtra chlonno - odparowwjacego w gotowym wyko-  |stud 1,000 o
d2i01 __ipte - pozycja analogiczna o _
15|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinetg szt 1,600
d.2|0517-02 (jedno dojscie jedno wyjseie) do 1 m wysokosci - o
3 .. (Robotyelektryeme o o
| 16|KNNR 5 0303- |Puszkiz tworzywa sziucznego o wym. 75x75 mm o 3 nyo_i-szt 1,000
d3;01 ({tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mm?2 i - | i
| 17|KNNR 5 0707- | Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  |m 14,000 i
d3lo1 w rowie kablowym z przekryciem folia kalendrowang z PCW !
__luplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV ]
18] KNNR 5 1203- [Podlaczenie przewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2. |szt 2vi 3,000
d.3101 5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogdlem wartos¢ kosztorysowa rohél

Slownie:
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Muchnow - oferta

v 2

J

Lp. |Podstawa wyce- Opis | Jedn. miary } Tlosé Cena | Wartoéé
ny 1\ | ‘ zl 7l
'} i ] ‘ (5x6)
> 3 | y_ 1 5 | 6 |7
I Reboty ziempe o ]
1{KNNR 1 0209- 'Wykopy oraz przckopv wyk na odklad koparkami przedsie- Im? ' { 262500 T T
d 1]06 bremymi o poj tyzka 0 40 m3 w gr kat 111 | ! | i
i Charakterystyka robol - wykapy pod osadmk, reaktor biolo- \F | |
i __ |giczny. studni¢ chlonng z ukladem pompowym A ] ! [
2'KNNR 1 0305- i Wykapy hnowe 1ub_]am1stt_ a 5]::,bokoxc1 do 1.5 m ze skar- 'm3 B : T 5‘?_66L - _"' N
d lj(ﬂ jpaimi o szer. dna do 1,5 m w gruncie kat 11i ! | | |
i iChamLim styka robot - wykopy z budynku do osadmka, wy- | i | i
o . jhopy pod hable energelyesne 5. i i [
3 KINNR 1 0210- Wykopy oraz przekopy o gleb do 3 0 m wvk na odklad ke m? [ X ] D
d1 }03 parkami podsighiernyimi o poj fyzki 025 - 0 60 m3 w gr kat J‘ j !
j v | !
| {Charakterystyka robot - wykopy pod filtr chlonne odparowu- i
‘! ___1acy o wymiarach L = 6,00 m , S = 0,70 m . H=08m | ) 5 ;
4/KNNR 10317- |Zasypywame wykopow 7¢ skarpamn 7 przerzutem na odl do  |m3 T gaol T
dl él]l 3 m z zapgszczeniem |, kat gr 1-111 I !
o {Charakterystyka robot - obmiar dla calosc: zadania |
5,KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub 10 'm? Y D
d 1|01 cm
Charakterystyka robot - podloza pod osadnik, oczyszezalng 1 i
o _.._|studni¢ chlonng z ukiadem pompowym I
6{KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly i obiekty 7 materialow sypkich grub 10 |m? T 14407 -
d 1101 cm
{Charaherystyka robdt - podsypka 1 zasvpka rurociagow PCV |
A st. 110 mm. rurocigpow PE $r 62 mm, kabli energetycznych | o L !
7/KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly i obiekty z matenalow sypkich grub. 10 m? 0420 T ]
d 1ol cm
Chara[\terystyka robot - podloze pod filty chlonno - odparo- |
L _|wujacy i
8/KNR-W 4-81 | Wywoz ziem samochodami samowyladawezymi na odleg-  {m3 25,110 J ]
~d1/0109-06  |los¢ do 1 km (grunt kat JIT) ! o g
2 _iRoboty montazowe o
9{KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC laczonych na weisk o §t. zewn. 110 mm |m 12,000 ) ]
dz2i00 | o
" I0|KNNR 4 1009- | Sicci wodociggowe - montaz rurociagéw z Tur polietyleno-  |m 4,000
d2{01 _iwych (PE, PEHD) o ér.zewnelrznej 63 mm i o
1T/KNNR 4 1413-  |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna !stud. 1,000 ]
d2|o1
| 12/KNNR 4 1413- | Monlaz uczyszozalni biologiczne] systemu BIOSAD z wypo- |stud, - 1,000 ]
42|03 jsazeniem w golowym wykopie - pozycia analogiczna
 13|KNNR 4 1413-  Montaz studnt chiennej 7 ukladem pompowym w potowym  Istud 1,000/
d2!01 wykopie - pozycja analogiczna . ! |
14/KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w golowym wyko- |stud 1,000 0
d201 pie - pozycja analogiczna o |
15/KNR-W 2-18  |Studzienka inspekcyjna DN315 mm przelotowa z kinetg Iszt 1,000 o
d.2]0517-02 (jedno dojscie jedno wyiscie) do 1 m wysokosdci | o |
| 3  __ Roboty elektrycine e ]
16|KNNR 5 0303~ [Puszki z tworzywa sziucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- Is?l 1,000
d.3,01 tach dla przewoddéw o przekroju do 2.5 mm2 o
| 17|KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  Im 13,000 ]
d3lol w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigeie ponizej 110 kV
18/ KINNR 5 1203~ |Podlgezenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 2 iszl zvl I 3,000
43|01 5 mm2 pod zaciski lub bolce | |

Ogolem warto§c koszterysowa robat
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Niedrzew Pierwszy - oferla 2. 7 49177

Lp. | Podstana wyce- ; Opis 3 Jedn. miary Hos¢ |
| ny | I !
l
1 2 ! 3 : 4 : 5
1 ____ Robotyziemme o
1:KINNR 1 0209- {W}'kopy oraz przekopy wik.na odklad koparkanu prredsic- T:nﬁ 26250
d1]06 |biermymi o poj fyzks 0 40 m3 w gr kat 111 i ‘r
i iCharakterystyka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | \
S . _._ |piczny. studnig chionng z ukladem pompowym | s e Ul oo 3
2'KNNR 10305- |Wykopy lmiowe lub jamiste o glebokoser do 1,5 m ze skar-  |m?3 28800
dl ‘ 12 ipam] oszer dna do 1,5 m w gruncie kat 111 | !
| {Charaktervstyka robdt - wykopy z budynku do osadnika, wy- | | |
cvvecem o hopy pod hable energetyeae . o
3 KNNR 1 0210- iW_vkop_\' oraz przekopy o gleb do 3 0 m wyk na odklad ko-  'm3 33601
d.l 503 i‘parkarm podsigbiernymi o poj byzki 025 - 0.60 m3 w gr kat | }
i LTV ! |
} iCharakmrystyka 1obot - wykopy pod filtr chlonno odparowu- | |
1 meyowymiarachL =6,00m.5=070m . H=08m | o ;
4 IKNNR 1 0317- !Zasypywame wykopdw ze skarpanu 7 przerzutem na odl do Im? 6.21:7.5? )
d 1,01 |3 m z zaggszczeniem | kat gr I-111 ! |
_ L iCharakterystyka robot - obmar dla calosci zadania o ]
SIKNNR 4 1411- (Podlom pod kanaly i obrekty z materialow sypkich grub, 10 Im? ! 1.450 )
d 1101 iem
|Charakterystvka robot - podloza pod osadnik, oczyszezalnig 1
| lstudnig chlonng z ukladem pompowym o
6 KNNR 4 1411- | Podloza pod kanaly 1 obiekly z materialow sypkich grub 10 jm? _f—' 0,720
d1)o1 |em : ‘
| {Charakterystyka robét - podsypka i zasvpka rurociagéw PCV |
I$r, 110 mm. ruroeiggow PE §r 62 mm, kabli energetyeznych N i
7/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 |m? - 0,420,
d 101 jem
{Charakierystyka robot - podioze pod fitr chlonno - odpare- !
L _|wwmacy ~ ! B
T B|KNR-W 4-01 Wywoz ziemi samochodarm samowyladowezymi na odleg- ]m3 - 25,110
d1]0109-06 los¢ do | kam (grunt kat. 11D i
2 Roboty montatowe i o
 9[KNNR 4 1308- Kanaty 7 rur PVC lgezonych na weisk o §r. zewn. 110 mm  |m 6,00()! -
d2|01 | | !
" 10|KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociggow z rur polietylenc-  |m C 4000
_d2;01 wych (PE, PEHD) o $§r.zewnetrzne; 63 mm )
I1I'KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopic - pozycja analogiczna |stud 1,000,
d.2lo1 !
IZ|KNNR 4 1413- Montaz oczyszezalm biologicznej systemu BIOSAD z wype- |stud ! l,OOOI
dz2|03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna i
13/ KNNR 4 1413-  [Montaz sludni chlonne) z ukladem pompowym w gotowym  [stud 1,000
d2i01 wykopie - pozycja analogiczna
14|KNNR 4 1413- Montaz filtra chlonno - odparowujgeego w gotowym wyko- |stud 1,000
d.2|01 - _____ ipie - pozycja analogiczna N o
15/KNR-W 2-18 Studzienka inspekcyjna DN3 15 mun przelotowa z Kinetg szt 1,000
d2]0517-02 (jedno dojscie jedno wyjscie) do | m wysokosei
3 Roboty elektryeme
" 16/KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75%75 mm o 3 wylo- Eszt | 1,000
d3n tach dla przewodow o przekroju do 2.5 mni2 |
~ 17|KNNR 50707~ |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m m 8,000
d.3i01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV -
18/KNNR 5 1203- | Podlgezenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 2 szt 2yl 3,000
d.3/01 5 mm2 pod zaciski lub bolce |
| Ogdlem wartosé kosztorysowa robot

Slownie:

Normza STD Wersja 4 24



"
Muchnice - oferta b2, me 42 /2

Lp. | Podstawa wyce- Opis o Jedn, miary ! Tlos¢ \ Cena Wartosé
f ny i Lo 2l
| 1 ‘ | 5x6)
Y 3 7 i 4 3 ' 6 7
LAk, . .:Reboty ziemne o
I|KNNR 10209- |Wykopy oraz pr;rekop\r wyk na odklad koparkam: przedsie-  Im? l 26,2501 T
d 106 |biernym: o poj hyzki 0.40 m3 w gr kat. III i i
‘ «(‘harakler) styka robot - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | i |
ey oo |piczny, studnig chlonng 7 ukladem pompowym o N J .
2!KNNR 10305 Wwkopy hniowe lub jamiste o glebokose do 15 m ze skar- fm3 ; 5760, P B
d 1102 pam o szer dna do 1,5 m w gruncie kat 11] } i
! i Charakterystyka robdt - wykopy z budvnku do osadmtka, wy- | [ !
R ;l\cﬁ_\L}mtm encrgelyeae o 5 I
3'KNNR 10210- |Wykopy oraz przckopy o gich do 3.0 m m wik na odklad koo .m? 3.360: I o
dl 103 parkanu podsighiernvim o poj byzks (025 - 0 60 m3 w grkat | | i
m-1v ; ! ‘
| Charakterystyka robél - wykopy ped filtr chlonno odparowu- | \’
,,ﬂ!i,,,,,,,,,.. JJacy owymuarachL =6.00m . 8=070m . H=08m | sl s |
4:KNNR 10317- Zasypywanie wykopow ze skdrpdml z przerautem na odl.do %m* 6-420J
d 101 3 m z zapggszczeniem , kat gr I-I11 | | i
oo |Charakterystyka robét - obmiar dla caloser zadarua o ot
S'KNNR 4 1411- Podloza poed kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub. 10 ﬁ 14500 T
d 1/01 em a |
Charaklerystyka robét - podloza pod osadnik, eczyszezalnie i !
o ___|studnig chlonng z ukladem pompowym A
6/KNNR 4 1411~ |Podloza pod kanaly i obiekty z materialow sypkich grub 10 [m?® 1440 )
d1/o1 cm ; i
| Charakterystyka robdt - podsypka 1 zasypka rurociagéw PCV |
N sr. 110 mm, rurociggéw PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | o
T/KNNR 4 1411~ |Fodloza pod kanaly 1 obiekty z materialéw sypkich grub. 10 \nﬁ 0,420, T
d1:01 fem |
Charakterystyka robol - podloze pod filtr chlonno - odparo- i
. wujacy ] . Lo 1 i
~ B/KNR-W 4-01 Wywéz ziemi samochedami samowyladowezymi na odleg-  |m3 T 250100 [ T
d1]0109-06 lo$é do 1 km (grunt kat, 11 ) o |
2 _Roboty montatowe B - N - T
9/KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o é1. zewn 110 mm  |m | 12,000 T T
d.2|01
" 10{KNNR 4 1009- |Sieci wodociggowe - montaz rurociagow z rur polietvleno-  |m 4,000 T
d2(01 __iwych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm -
11/ KNNR 4 1413- 1 Montaz osadnika w gotowym wykopic - pozycja analogiczna [stud. 1,000 ]
d.2j01
12/ KNNR 4 1413-  |Montuz oczyszezalni biologicznej systemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000] ]
a0y sazeniemn w gotowym wykopie - pozycja analogiczna _ ) '
13;KNNR 4 1413-  |Montaz studni chlonnej z uklademn pompowym w gotowym | stud 1,000] ]
d2j01 _______|wykopie - pozycja analogiczna ) b '
14/KNNR 4 1413-  Montaz filtra chlonno - odparowujgcego w golowym wyko- |stud, 1,000
- d2j01 pie - pozycja analogiczna - o
I5|KNR-W 2-18  |Studzienka inspekcyjna DN3 15 rum przelotowa z kineta szt 1,000 o
d. 2 0517-02 (jedno dojscie jedno wyijscie) do 1 m wysokosci ! s i !
_________ Roboty elektryczne !
_"Ir6 KNNR 5 0303- |Puszkiz tworzywa sztucznego o wym. 75xX75 mm o 3 wylo- |szt { 1,000 B
_d3/0 tach dla przewodéw o przekroju do 2.5 mmi2 o - i -
17!KNNR 5 0707- |Ukladanie rgezne kabli wielozylowych o masie do 0.3 kg/m  |m 14,000] o
d3iol w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
18/KNNR 5 1203- |Podlaczenie przewodéw pojedynczych o przekroju iyly do 2. isz 2zl 3,000 N
d3i01 5 mm2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartosé kesztorysowa robot
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Przyzorz - oferta gl . M. A4 L,'

Lp. ijlstawa wyee- | Opis Jedn. miary ! Hos¢ | Cena I Wartosé
i ny | 2l ‘ 7l
! : 51 6)
1, 2 I 3 4 E 5 6 7
1 . Robog zicmne -
|| KNNR 10209- TWykopy oraz przekopy wyk.na odklad koparkams przedsie-  m? ‘T 262501 | T
d 1106 jiemynu o poj lyzki 0.40 m3 w gr kat 111 i ! |
| \Charakierystyka robdt - wykopy pod osadnik, reaktor biolo- | { i
o o }_gnczn) studmg chlommg 7 ukladem pempowym . S S L
215—KNNR 10305- [ Wykopy hmowe lub jamiste o glebokosci do 1.5 m ze skar- m3 | 5,760 -
d1(02 |[pamz o szer dna do 1.5 m w gruncie kat I1] ‘ ; ‘
! iCharakterystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- | ! !
\ ___ihopy pod habie enaipelyesne J S L i i
3/KNNR 1 0210- ‘kaopv oraz przekopy o glgh do30m wyk na odklad ko- m]q J el st I s _
d.1i03 Jparl\arm podsigbiernyvim o poj fyzki 025 - 060 m3 w gr kat " ! | i
s ' ! !
wykopy pod filtr chlonno odparow- i |
L Jacy o v.’vmzarachl 6,00m,5=070m H=08m . . N
4/ KNNR 10317- !/asypw\ame vq,kopow ze skarpami z przerzutem na odl.do jm? i 6.420] R
d.1{01 |3 n z zaggszezeniem | Kat gr. 1-11] | ! g
o ]Lt__hdmktcnetvka robot - obmuar dla calose: zadama Bg : N
5/KNNR 4 1411- jPodloZa pad kanaly 1 obickty z matenalow sypkich gmab 10 'm? 1 450! i
d1{01 lem |
}Charaktet}’swka 10bét - podloza pod osadnik, oczyszezalme i f
B ls!udm{; chfonng z ukladem pompowym - |
6{KNNR 4 1411~ [Podloza pod kanaly 1 obiekly z materialow sypkich grub 10 [m" Lo T T
d 101 cm ‘
| {Charaklerystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV i ‘ i
i $r._ 110 mm, rureciagow PE $r. 62 mum, kabli energetycmych | ) o J7 ) i
7|KNNR 4 1411~ Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m? ' 0,420} ]
d1iot cm i |
Charaklerystyka robot - podloze pod filtr chlonno - odparo- | | i
o |wwaey ; ] | |
~ 8/KNR-W 401 | Wywéz ziemi samochodam: samowyladowczymi na odleg- |m3 i 25,1100 T
d 1010906 |losé do 1 km (grunt kat 11T ! | i
2l Roboty montajowe _ ] o ]
|~ "9/KNNR 4 1308- [Kanaly z rur PVC lgczonych na weisk o &1 zewn 110mm  lm 12,000 } B
d.2101
" 10|KNNR 4 1009- | Siect wodeciggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m N 4,000
d2i01 wych (PE, PEHD) o ér zewnetrznej 63 mm B )
11/ KNNR 4 1413- Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna |stud 1,000]
d.2[01 J
12]KNNR 4 1413- | Montaz oezyszozalm biologicznej sysiemu BIOSAD z wypo- |stud 1,000 o
d.2/03 sazeniem w gotowym wykopie - pozycja analogiczna : i ;
13)KNNR 4 1413-  [Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud ! 1,000
dz2lol wykopie - pozycja analogiczna . i
14/ KNNR 4 1413- | Monltaz filtra chlonno - odparowwjgcego w gotowym wyko-  istud. 1,000 o
d2|01 ple - pozycja analogiczna o i
15| KNR-W 2-18 | Studzienka inspekeyjna DN3 15 mm przelotowa z kinety szt 1,000 |
d.2|0517-02 _ |(jedno dojscie jedno wyjécic) do 1 m wysokosei i _J‘
3 Roboty elektrvezne B ]
| 16/KNNR 5 0303- |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- [szt. 1,000 |
d.3[01 tach dla przewodow o przekroju do 2 5 mm2 ~ P
|~ 17|KNNR 50707 |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m  |m 14,000 _
d3i01 w rowie kablowym z przckryciem folig kalendrowang z PCW
________ ___ (uplastycznionego na napigcie ponizej 110 kV ]
18| KNNR 5 1203-  {Podlgczenie przewoddw pojedvnezych o przekroju zyly do 2 szt 2vi 3,000
d3i01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce
Ogolern wartos¢ koszierysowa robot
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Diugoleka - oferta iz m7, 2./

Lp. i Podstana nwyce- |

| =

Opis
|

i Jedn, miary

Tlosé

1

2

! 3

1 ]
1 KNNR 10209

dlIOG

|R0boh ziemne

‘Wykopy oraz pr]ekomf Wl kna odklad knp&rl\am; pr?cd51¢- Tm’ o

{biernyan o poj Jyzki 0 40 m3 w ar kat 11
w(‘hdraklensl\l\a rabat - wykopy pad osadnik, reaktor biolo-
‘giczny, studnie chlonng z ukladem POIMpPOWYI

i\NR 10305-

TKNNR 10210 |

4[KNNR 1 0317-

01

SIKNNR 4 1411-

01

6/KNNR 4 1411-
1

01

Jacy o wynuarachL =6,00m , S=070m . H=08m.

[Wykopy liowe Jub jamiste o glebokoser do 1.5 m zc skar- :m3
'pzm'n o szer. dna do 1.5 m w gruncie kat 111 |
K.hamklcr\ styka robét - wykopy z budynku do osadnika, wy-
hopy pod hable energetyeane .
%Wvl\opv oraz przekopy o gleb do 3 0m \uk na odklad ko-
‘par}\anu podsigbiernymi o poj yzki 025 - 0.60 m3 w gr kat
qI-TV

iCharaklcrystyku 1obot - wykopy pod filtr chlonno odparowu-

m?

!

Zasypywanie wykopow ze skarpami z przerzutem na odl.de  |m3
3 m z zaggszczemem | kat gr 1-J11

Charakterystyka rob6t - obmmar dla caiesei zadama

Puodioza pod kanaly i obiekty z materialéw sypkich grub, 10
em

Charakterystyka roboét - podloza pod osadnik, oczyszezalnig 1
isludme; chlonnq z ukladcm pm mpowym_ !

cm
1Charaklerystyka robot - podsypka 1 zasypka rurociggow PCV
i, 110 mm, rurocigpdw PE $r 62 mm, kabli energetycznych |

7KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 4m3 0,420
d1lo1 ¢m :
Charakicrystyka robol - podioze pod Gilir chlonno - odparo- |
wujacy o o - o
BIKNR-W 4-01  |Wywéz ziemi samochodami samowyladowezymi na odleg-  |m3 25,110 __] N
d 1{0109-06 los¢ do | km (grant kal III) o i o i
2 Roboty montajowe - ] - o
" 9IKNNR 4 1308- Kanaly z rur PYC lgczonych na weisk o sr. zewn. 110 mm |rn 12,000 - : ) ]
d.2|e1
10/KNNR 4 1009- jSieci wodociggowe - montaz rurociggéw z rur polietyleno-  |m 4,000
_d2j01 wych (PE, PEHD) o $r.zewnetrznej 63 mm o ‘
" 11/KNNR 4 1413- |Montaz osadnika w gotowym wykopie - pozycja analogiczna [stud. 1,000 ]
d.2]01
12/KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezalni biolegicznej svstemu BIOSAD z wypo- |stud. 1,000
d.2/03 sazeniem W gotowym wykopie - pozycja analopiczna | . :
13|KNNR 4 1413~ Montaz studni chlonnej z ukladem pompowym w gotowym  |stud ! 1,000 i
d2j01 B wykopie - pozyeia analogiczna
" 14|KNNR 4 1413- |Montaz filtra chlomo - odparowujacego w gotowym wyko-  |stud 1,600
d2j0r pie - pozycja analogiczna o
15|KNR-W 2-18  [Studzienka inspekeyjna DN315 mm przelolowa z kinetg szl 1,000 -
d2/0517-02 (jedno dojscie jedno wyjécie) do 1 m wysokosci ! i L
3 Roboty elektryczne ) ‘ ]
16| KNNR 50303 |Puszki z lworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- szt 1,000
d3j01 tach dla przewoddéw o przekroju do 2.5 mm2
* 17/KNNR 50707~ |Ukladanie reczne kabh wiclozylowych o masie do 05 kg/m 'm 14,000 T
d 301 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW | |
S uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV
" 13/KNNR 5 1203- Podlgezenie przewodow pojedynezych o przekroju zyly do 2 szt zyl 3,000 )
d.3|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogolem wartesé kosztorysowa robot
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Kicnowiec Stary - oferta 2 &7 4 7

Lp. | Podstana wyce- Opis : Jedn. miary | 1los¢ i Ccna ; Wartoié
! ny | i i ! zl | 7l
, i { 1 | | (526
EE ! 3 { 4 I 5 1 & 1 7
1 .Roboty ziemtpe .~ B )
1]KNNR 10209 "Wykopy oraz przekopy wvk.na odklad koparkar przedsic- Tm‘ i 26,250 T ]
dij 06 {biernymi o poj tyzka 0 40 m3 w grkat III | | 1 i
‘( haraklcrym ka robot - wykopy pod osadnik, reaktor bwolo- | l ! :
| I .____ \giczny, studnig chlonng 7 ukladern pormpowym L i | :
£ KNNR 10305- 'vaop\. Iiniowe lubJamisk o glghokoser do 1.5 m ze skar-  jm3 ;fii 3840 i a
d1:0 r jpami o szer. dna do 1.5 m w gruncie kat 111 | | w
| i Charakterystyka robot - wykopy z budynku do osadnika, wy- } : | w{
b |Kop\ podkab]e energetyczne o R _&___ L ]
3'KNNR 10210- 'W\lmpx oraz przekopy o gleb do 3 0'm wik na aodilad koo Tm? ‘ 2.360! 1 T
d1 ‘0 {parkarmu podsighiernvmi o poj Iyzki 023 - 0.60 m3 w pr kat, | : I ‘
i JC harakterystyka robot - wykoepy ped Gltr chlonno odparowu- ‘L ! i '
] . :acvowymiarach.=6,00m;S=070m . H=08m. ; R o l B o
il KNN'R 10317- \éasy,]')yv\ anie wyl\opou ze skarpann z przerzalem na odl do ;m3 6.4201
d 1‘01 {3 m z zaggszezeniem | kat gr 1-111 1 ‘
I 'Charuklervswkn robot - obmiar dla calosci zadania L o B |
5 KNNR 4 1411-  Podioza pod kanaly 1 vbiekty 7 materialdw svpkich grub 10 }m-‘ f 1,450, ! e
d 101 cm | !
{ Charakterystyka robét - podloza pod osadnik, oezyszezalng 1 :
.. |studmig chlonng z ukladem pompowym R o i
| 6|KNNR 4 1411- |Podloza pod kanaly 1 obiekty z materialow sypkich grub 10 |m3 2,1601 T
d 1{01 cm ]
! iCharaklerystvka robdt - podsypka i zasypka marociagow PCV I ‘ i
. T sr. 110 mm. mroclqgo“ PE $r. 62 mm, kabli energetycznych | - i
7IKNNR 4 1411- [Podloza pod kanaly { obiekty z matenaldw sypkich grub. 10 jm3 0,420
d1i01 om | i
Charaktcrysl_vka Tobol - podloze pod filtr chlonno - odparo- | i
wujgcy e B ‘L ;
B8IKINR-W 4-01 Wywoz ziemn samochodami samowyladowezymi na odleg- im3 N T
41/0109-06 tosé do 1 km (grunt kat. T11) L |
2, IRaboty montajowe _ i _ B B
9 KNNR 4 1308- |Kanaly z rur PVC laczonveh na weisk o §r zewn. 110 mm  |m ] 8,000 ! E
d.2|01 ] B |
10[KNNR 4 1009- | Sieci wodociggowe - montaz rurociagow z rur polietyleno-  |m ! 4,000 T
d 2,01 __jwych (PE, PEHD) o sr.zewnetrzne 63 mm
11 KNNR 4 1413- | Montaz osadnika w gotowym wykopic - pozycja analogiczna |stud. 1,000 o T
d.2|01
12|{KNNR 4 1413- | Montaz oczyszezaln biologiczne; systemu BIOSAD z wypo- |stud. i 1,000 i D
_d2|03 . sazemem W gotowym wykopie - pezycja analogiczna ! ! |
13/KNNR 4 1413+ Menlaz studni chionne) z ukdadem pompowym w gotowym istud 1,000
d.2j01 wykopie - pozycja analogiczna ) 1 ]
~ 14/KNNR 4 1413-  |Monlaz fillra chlonno - odparowujgcego w gotowvm wyko- |stud 1.000 -
d2)01 __|ple - pozycja analogiczna ] __ !
15|KNR-W 218 |Studzienka inspekcyjna DN3 15 mm przelotowa z kinelg szl 1,000 B o
d.2|0517-02 (1edno dojscie jedno wyjscie) do 1 m wysokoscl | i ) ]
3 Roboty elektryegpe T
16| KNNR 5 0303~  |Puszki z tworzywa sztucznego o wym. 75x75 mm o 3 wylo- |szt. 1,000 N i
d.3;01 tach dia przewodow o przekroju do 2 5 mm2 | o i
17|KNNR 5 0707-  |Ukladanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0.5 kg/m ‘m 16,000 ! T
d3|01 w rowie kablowym z przekryciem folig kalendrowang z PCW i
uplastycznionego na napiecie ponizej 110 kV i
| 18[KINNR 5 1203-  [Podlgezenie przewodow poj edynczych o przekroju zyly do 2. szt 2yl 3,000 B
d.3|01 5 mm?2 pod zaciski lub bolce

Ogélem wartoié kosztorysowa robét
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